
URBANCOMP LAB · 研究晨报

云层迫使采集终止：夏威夷
LiDAR点云的低置信度标记
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早上好，UrbanComp 星期一 · 武汉光谷 · 多云 · 20°C · 11–24°C

本期资料 2026-10-04 · 新增 30 条 · 5 个研究方向

本期关注多源地理数据在复杂环境中的实际交付状态。底特律利用现有互联设施测试消防信号优先，探索基础设

施复用的即时价值；夏威夷大岛LiDAR项目因云层与地形中断采集，通过低置信度多边形标记数据空洞，揭示了

高精度地形建模在极端条件下的物理边界与质量控制逻辑。

翻开之前

夏威夷大岛LiDAR项目因持续低云提前终止采集，交付数据中明确标记了低置信度区域。这种对“未完成”状态的诚

实披露，比平滑后的完美模型更具参考价值。

给今天的一句话 珍惜能把琐事说得有趣的人，他让日常多了许多光亮。

今天先读这一篇

Data.gov Geospatial · 2025-01-01

云层迫使采集终止：夏威夷LiDAR点云的低置信度标记

摘要节选 · 原始数据集产品：经过处理并分类的 LiDAR 点云数据瓦片，采用 LAZ 1.4 格式。原始数据集地理范围：

HI_NOAAMauiOahu_3：该工作单元覆盖夏威夷大岛东侧约  306 平方英里区域。原始数据集描述：

HI_NOAAMauiOahu_3（大岛）。HI_NOAAMauiOahu_3_B20 LiDAR 项目要求对 QL1 级 LiDAR 数据进行规划、

采集、处理及衍生产品生产，其聚合标称脉冲间距（ANPS）为 0.35 米，密度为每平方米 8 个点（ppsm）。项

目规范基于国家地理空间计划 LiDAR 基础规范版本 2.1 以及美国摄影测量与遥感学会（ASPRS）数字地理空间

数据位置精度标准（第 1 版，版本 1.0）。

还有两条，值得带走

Cities Today · 2026-10-03

底特律复用互联设施：测试消防员交通信号优先

系统

摘要节选 · 底特律正在测试其现有的互联交通基础设施能

否用于……该文章《底特律测试面向消防员的交通信号

优先系统》首发于 Cities Today。

Data.gov Geospatial · 2025-01-01

从点云到DEM：夏威夷大岛0.5米裸地高程的数

据裁剪

摘要节选 · 原始数据集产品：0.5米裸地栅格数字高程模型

（DEM）数据瓦片，格式为GeoTIFF。原始数据集地理

范围：HI_NOAAMauiOahu_3：该工作单元覆盖夏威夷

大岛东侧约306平方英里区域。

沿着你的方向，继续往下读

01 地理大模型与地理智能体 P2 02 多源多模态地理数据 P3

03 轨迹数据与城市交通研究 P4 04 复杂网络、韧性城市与地理模拟 P5

05 城市感知、街景感知与空间优化 P6

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读
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URBANCOMP LAB · 地理大模型与地理智能体

地理基础模型如何融入检
测架构：滑坡与休耕地案例
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资料观察截至 2026-10-04 · 近7天 37 条 · 近30天 158 条 · 59 个来源

两篇材料均探讨地理空间基础模型在特定任务中的适配策略，但路径迥异。滑坡研究指出Clay模型缺乏多尺度细

节，适合作为U-Net的辅助上下文而非主编码器；休耕地检测则针对Prithvi-EO的单尺度局限，引入ViT-Adapter

构建多尺度特征金字塔。二者共同揭示：直接替换骨干网络往往失效，需通过参数高效微调与结构改良，弥补基

础模型在空间异质性建模上的不足。

把两篇材料放在一起读

arXiv · 2026-06-12

Clay模型为何更适合作为滑坡检测的辅助上下

文？

摘要节选 · 灾后快速滑坡制图对灾害响应至关重要，但由

于类别极度不平衡，其自动化仍具挑战性。本研究评估

了地理空间基础模型（Geospatial Foundation Model,

GFM）Clay v1.5能否提升Landslide4Sense（L4S）基

准数据集上的像素级滑坡分割性能。该数据集包含3,799

个训练图像块，每个块含14个Sentinel-2与地形波段，

正样本像素占比约2%。我们比较了三种策略：以Clay为

主编码器并融合多尺度残差地形特征、在U-Net主干瓶

颈层注入Clay语义上下文，以及标准U-Net基线模型。

arXiv · 2026-06-10

ViT-Adapter如何解决Prithvi-EO的多尺度特征

缺失？

摘要节选 · 理解休耕地的空间分布对优化食物-水（FW）

纽带至关重要，因其在作物轮作与水资源保护中发挥关

键作用。休耕地在美国农业部作物土地数据层（USDA

Cropland Data Layer, CDL）中属于低精度类别。地理

空间基础模型（Geospatial Foundation Model, GFM）

Prithvi-EO 在多种计算机视觉任务中展现出强迁移能

力。然而，其视觉Transformer（ViT）骨干网络仅在单

一空间尺度上生成特征，难以满足目标检测头对多尺度

特征的需求。现有方法通过缩放单步长（single-stride）

token构建多尺度金字塔，但牺牲了空间异质性；而对整

个骨干网络进行微调在计算上对GFM而言不可行。

读到这里，值得核对

请对比两文中基础模型失效的具体原因：是缺乏跳跃连接导致细节丢失，还是单尺度Token无法适应不规则目标？

注意检查LoRA在不同架构中的注入位置差异，以及评估指标是否充分反映了小样本或不平衡数据的特性，避免仅关

注整体精度提升而忽略局部误判。

留给组会的问题 · 以下为待验证的研究设想

基础模型多尺度适配机制能否跨任务迁移？

鉴于Clay和Prithvi-EO均因单尺度或细节缺失导致性能瓶颈，假设引入轻量级适配器（如ViT-Adapter）或混合注

入策略能普遍提升地理基础模型在细粒度分割任务中的表现。需验证这种结构改良是否依赖于特定数据分布，还是

具有通用的架构优势。

第一步可以怎么做

选取公开的城市用地分类数据集，复现 Lite ViT-

Adapter结合Prithvi-EO的流程。对比直接微调骨干网

络与仅调整颈部结构的性能差异，重点观察小尺度地物

的识别率变化，确认适配器对空间异质性的捕获能力。

先把边界想清楚

需核实所选数据集是否包含足够多的细粒度类别以测试

多尺度有效性。若数据标注噪声较大，可能掩盖架构改

进带来的增益，需先进行数据质量评估。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

http://arxiv.org/abs/2606.14081v3
http://arxiv.org/abs/2606.14081v3
http://arxiv.org/abs/2606.12218v1
http://arxiv.org/abs/2606.12218v1
https://research.urbancomp.dev/


URBANCOMP LAB · 多源多模态地理数据

SAM3遥感适配与多模态集
成：提示干扰与投票机制

2026-10-05
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资料观察截至 2026-10-04 · 近7天 58 条 · 近30天 258 条 · 61 个来源

两篇材料均聚焦基础模型在遥感领域的落地，但路径迥异。前者深入剖析SAM3内部机制，发现文本提示引入语

义偏差，主张解耦视觉引导；后者构建统一解释器，通过集成SAM变体与大语言模型，利用多数投票提升描述与

问答一致性。前者揭示单模型在多模态对齐上的局限，后者尝试以工程化集成弥补单一模块短板，共同指向复杂

俯视几何下的语义理解难题。

把两篇材料放在一起读

arXiv · 2026-07-10

SAM3遥感评估：文本提示如何引发坐标回归偏

差

摘要节选  · 大规模基础模型（如  Segment Anything

Model 3，SAM 3）的部署有望推动计算机视觉迈向开

放词汇、无需训练的新范式。然而，其在分布外遥感影

像——尤其是具有复杂俯视几何结构的地观测图像——

上的泛化能力迄今尚未得到量化评估。受 SAM 3 在高

度专业化领域中性能差异的驱动，我们在严格零样本与

单样本约束下，对遥感场景分类、目标检测与实例分割

三项任务开展了全面的多任务实证评估。为此，我们提

出一种针对 SAM 3 的结构化适配方案：将其解耦的二

元存在性预测头（binary presence head）重构为独立

的零样本分类器。此外，通过系统性地分离文本与视觉

提示模态，并在五种配置下进行对比，我们显式诊断了

该模型多模态解码器内部的模态对齐机制。

arXiv · 2026-09-23

GeoNLI系统：集成SAM变体与LLM的多数投票

策略

摘要节选 · 多模态多任务模型在遥感数据集上表现出强劲

性能。然而，由于这些模型基于异构数据训练且在不同

任务间存在差异，设计一个在图像描述（captioning）、

视觉问答（VQA）和视觉定位（visual grounding）方面

均表现良好的统一模型仍具挑战性。本研究在  VRS

Bench 和 NWPU-VHR-10 数据集上评估了多种模型。

EarthMind 模型在图像描述和 VQA 任务中均展现出优

异结果。

读到这里，值得核对

请核对SAM3评估中“训练无关”协议的具体实现逻辑，确认其如何排除过拟合干扰。对比GeoNLI中不同子任务（如

数值问题与语义问题）的准确率差异，思考集成投票是否掩盖了特定模态在处理细粒度地理要素时的系统性缺陷，

以及这种黑盒集成对错误溯源的影响。

留给组会的问题 · 以下为待验证的研究设想

视觉提示能否抑制遥感多模态模型的语义错位

鉴于SAM3中文本提示导致地面级语义偏差，假设纯视觉提示或结构化视觉约束能更准确对齐俯视几何。若将文本

仅作为后处理标签而非解码器输入，可能减少坐标回归误差，提升实例分割在复杂地物中的鲁棒性，需验证这种解

耦是否牺牲了开放词汇的泛化能力。

第一步可以怎么做

选取公开遥感数据集，复现SAM3零样本设置。设计对

照实验：一组使用标准图文提示，另一组屏蔽文本输入

仅保留视觉提示框。比较两组在实例分割IoU及坐标回归

精度上的差异，记录亚像素边缘的处理效果，暂不涉及

参数微调。

先把边界想清楚

需确认所用数据是否包含足够多样的俯视几何结构，避

免简单场景误导结论。注意SAM3版本差异可能导致基

线波动，务必固定模型权重。未经验证的开源状态需读

者自行核实代码可用性。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

http://arxiv.org/abs/2607.09583v1
http://arxiv.org/abs/2607.09583v1
http://arxiv.org/abs/2609.28741v1
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https://research.urbancomp.dev/


URBANCOMP LAB · 轨迹数据与城市交通研究

从微观调度到宏观规律：交通智能的两条路径
2026-10-05
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资料观察截至 2026-10-04 · 近7天 87 条 · 近30天 413 条 · 75 个来源

两篇材料分别指向城市交通研究的两个极端尺度。VeloCity聚焦微观个体，通过去中心化时空轮廓规划解决大规

模网联车辆的无冲突调度问题，强调执行层面的确定性与扩展性。TrafficSci则立足宏观科学发现，利用AI代理自

主归纳跨城市的普适交通规律，甚至提出新的行为时间记忆尺度。前者优化已知规则下的效率，后者探索未知规

则本身，二者共同展示了数据驱动方法在控制与认知层面的不同侧重。

把两篇材料放在一起读

arXiv · 2026-08-08

去中心化时空轮廓如何保障大规模路网无冲突？

摘要节选 · 随着现代城市交通拥堵日益加剧，网联自动驾

驶车辆（CAVs）已成为下一代智能交通管理的关键使能

技术。然而，当前范式存在若干局限，制约了该潜力的

充分实现：现有方法通常仅优化局部交互而非系统级效

率，通信开销巨大，或缺乏运动学安全执行所必需的确

定性保障；此外，当前多智能体方法常局限于小规模预

定义场景，难以扩展至大规模复杂城市路网。为弥合这

一差距，本文提出 VeloCity——一种面向任意城市区域

中 CAV 运行的去中心化多智能体时空移动轮廓规划框

架。为最小化车辆行程时间，VeloCity 将移动轮廓优化

任务直接下放至各 CAV 个体：车辆向本地交通协调器查

询预约表，独立计算其最快且无冲突的移动轮廓，并将

所需时空槽位请求反馈给协调器完成预约。

arXiv · 2026-07-02

AI代理能否自主发现未被报道的交通行为规律？

摘要节选 · 普适性交通规律描述了拥堵、移动性及驾驶行

为在不同城市中反复出现的模式，为交通规划、管理和

控制提供了科学基础。然而，此类规律的发现目前仍依

赖专家主导，需从异构观测证据中识别候选规律，或通

过干预实验加以验证。尽管自主人工智能（AI）系统已

在受控实验室环境中推动科学发现，但将其拓展至复杂

的交通领域仍具挑战。本文提出TrafficSci——一种具有

代理能力的AI系统，将交通规律发现建模为一个迭代

式、可审计的工作流程，整合证据范围界定、批判—判

断式假设归纳，以及观测—干预式验证。在涵盖人口、

网络、控制与轨迹四个尺度的四项案例研究中，

TrafficSci自主重现了三条既有的交通规律，并发现了一

种此前未被报道的城市驾驶行为内在时间记忆尺度；该

尺度在八个城市的统计数据及两个轨迹数据集上均表现

出统计一致性。

读到这里，值得核对

阅读时请留意VeloCity在处理不规则拓扑时的具体预约机制，以及其仿真中“严格避免死锁”的边界条件。对于

TrafficSci，需关注其“批判—判断”工作流的具体实现逻辑，以及新发现的“时间记忆尺度”在八个城市统计中的一致

性证据是否排除了特定数据源的偏差。

留给组会的问题 · 以下为待验证的研究设想

微观调度策略会改变宏观交通规律吗？

VeloCity通过优化个体移动轮廓提升系统效率，而TrafficSci致力于发现自然状态下的普适规律。若大规模部署此类

去中心化调度，原有的拥堵模式或驾驶行为时间尺度是否会发生漂移？假设智能体的局部最优决策会重塑宏观统计

特征，我们需要验证控制介入对自然规律发现的干扰程度。

第一步可以怎么做

选取一个支持VeloCity仿真的城市地图，运行基准仿真

收集轨迹数据。使用TrafficSci的工作流分析这些受控轨

迹，看其是否能重现既有规律，或检测到因调度策略引

入的新统计特征。对比未启用调度时的自然轨迹数据，

量化两者在时间记忆尺度等指标上的差异。

先把边界想清楚

需注意仿真环境与真实世界的差距，仿真中的车辆行为

可能过于理想化。此外，TrafficSci的发现依赖于特定数

据集，需先核实相关轨迹数据的公开可用性，避免基于

封闭数据得出不可复现的结论。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

http://arxiv.org/abs/2608.08035v1
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URBANCOMP LAB · 复杂网络、韧性城市与地理模拟

从土地扩张到电网攻防：
城市模拟的尺度与维度差异

2026-10-05
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资料观察截至 2026-10-04 · 近7天 2 条 · 近30天 19 条 · 38 个来源

两篇材料分别关注城市物理空间的长期演变与关键基础设施的瞬时安全。前者利用元胞自动机与随机森林，基于

地理可达性模拟中国城市扩张对耕地的侵蚀，侧重宏观空间格局；后者构建模块化网络靶场，在虚拟化环境中复

现智能能源系统的网络攻击链，聚焦微观协议交互。二者虽同属城市系统模拟，但一者处理慢变量的空间分布，

一者应对快变量的逻辑漏洞，展示了地理智能在不同时空尺度下的方法论分野。

把两篇材料放在一起读

arXiv · 2026-07-24

如何低成本高保真模拟智能电网的多阶段网络攻

击？

摘要节选 · 现代关键基础设施亟需能够弥合数字漏洞与物

理后果之间鸿沟的高保真训练工具。本文提出一种轻量

级、模块化的网络靶场（Cyber Range, CR），旨在高保

真地模拟信息技术（IT）与运行技术（OT）环境。该平

台 以 FastAPI 框 架 为 后 端 ， 采 用 Quick Emulator

（QEMU）/基于内核的虚拟机（KVM）虚拟化技术，并

通过基于YAML的引擎，在标准硬件上以极低开销自动

部署复杂网络。为验证其能力，我们构建了一个虚构智

能城市中的光伏发电（PV）电站场景：该场景模拟了一

起多阶段攻击，起始于家庭物联网（IoT）设备遭入侵，

并逐步升级为导致军事基地大规模停电的事件。

arXiv preprint arXiv:1705.05651 · 2017-01-01

结合随机森林与元胞自动机如何量化城市扩张概

率？

摘要节选 · 基于地理信息系统（GIS）和元胞自动机技术，

构建了城乡扩展现象的空间模拟模型。该模型揭示了建

成区向周边农村地区扩张以满足现有城区发展需求的过

程。通过结合地理信息系统方法，利用土地适宜性分析

法，依据地形坡度、距市中心距离等地理与可达性因

素，确定了优化发展区域的土地利用变化概率。

读到这里，值得核对

请仔细对比两篇材料中“模拟”的定义差异：前者是基于历史地理数据推演土地利用变化的统计概率模型，后者是基

于虚拟化技术复现特定攻击路径的工程验证平台。注意前者依赖地形、距离等静态地理因子，而后者依赖

Modbus/TCP等动态工业协议。思考在评估城市韧性时，如何协调这种长周期空间演化与短周期网络安全事件之间

的数据耦合难题。

留给组会的问题 · 以下为待验证的研究设想

地理约束能否提升电网攻击模拟的空间真实性？

现有网络靶场多关注逻辑拓扑，常忽略物理设施的空间分布对攻击传播的影响。假设将城市土地利用模拟中的建成

区密度、道路可达性等地理因子，映射为网络节点的物理脆弱性权重，可能更真实地反映攻击者在物理世界中的移

动成本与目标选择偏好，从而增强仿真场景的现实解释力。

第一步可以怎么做

首先核实是否有公开的城市电网节点地理坐标数据及对

应的土地利用类型数据。若数据可用，提取节点周边的

建成区比例与交通通达度指标，将其作为附加特征输入

到现有的网络攻击传播模型中，观察攻击路径是否向高

可达性区域聚集，初步验证地理因子的相关性。

先把边界想清楚

需警惕将宏观土地覆盖直接等同于微观设施防护水平的

生态谬误。地理邻近性不必然导致网络连通性，必须明

确区分物理空间约束与信息网络拓扑的逻辑边界，避免

过度简化。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

http://arxiv.org/abs/2607.22943v1
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资料观察截至 2026-10-04 · 近7天 4 条 · 近30天 11 条 · 41 个来源

西雅图SDOT交叉口数据提供每日更新的地理基准与街景入口，侧重基础设施的空间定位。另一项研究则探讨如

何利用街景图像与兴趣点特征解决人口空间化中的尺度不匹配问题。前者是静态且高频更新的基础设施图层，后

者关注动态社会感知数据的融合建模。两者结合提示我们：在利用街景进行细粒度分析时，需警惕覆盖偏差，并

谨慎处理不同数据源的空间分辨率差异。

把两篇材料放在一起读

Data.gov Geospatial · 2026-09-09

西雅图交叉口数据如何作为街景分析的地理基

准？

摘要节选 · 显示全市范围内 SDOT 交叉口的地理位置及属

性。在查看附近资产时，SDOT 交叉口可作为参考基

准。弹窗包含该交叉口的街景视图。刷新周期：每日刷

新。

ScienceDirect · 2026-02-24

如何缓解街景图像在人口空间化中的覆盖偏差？

摘要节选 · 街景图像在描绘城市环境中的覆盖范围与偏差

· Comput. Environ. Urban Syst., 117 (2025) ... P.J.

Feng, et al. 考虑空间尺度不匹配问题，融合遥感与社会

感知数据的高分辨率人口制图

读到这里，值得核对

请核对研究中处理空间尺度不匹配的具体方法，确认其是否针对街景图像的拍摄角度或遮挡问题进行了校正。同

时，检查西雅图数据集的弹窗街景视图是否具备统一的时间戳，以评估其与人口模型所需数据时效性的一致性。

留给组会的问题 · 以下为待验证的研究设想

街景视角偏差对人口估算的影响几何？

街景图像往往沿道路中心线拍摄，可能忽略街区内部或非临街区域的人口活动特征。假设这种视角偏差会导致基于

视觉特征的人口估算在特定社区类型中出现系统性误差，我们需要量化这一偏差对最终制图精度的具体影响程度。

第一步可以怎么做

选取西雅图部分典型街区，提取SDOT交叉口周边的街

景图像特征。将其与官方发布的细粒度人口普查数据进

行对比，计算不同街道形态下的估算残差，初步识别偏

差高发区域。

先把边界想清楚

需注意街景图像的拍摄时间可能与人口统计数据存在年

份错位。此外，单一路径的街景无法代表整个街区面

貌，结论外推时需验证采样密度是否足够。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

https://data-seattlecitygis.opendata.arcgis.com/datasets/SeattleCityGIS::sdot-intersections
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论文书签：下一篇，从这里开始

本期新增 · 19 条资料 · 点击标题即可继续阅读

GIScience & Remote Sensing · 2026-08-10

基于SDGSAT-1数据在黑河流域的地下水排泄检测热

红外遥感方法

摘要节选 · 河流地下水排泄（RGD）是干旱区水文循环的

关键组成部分，影响水资源分配和生态系统稳定性。然

而，由于空间分辨率有限且检测方法不稳定，利用卫星

热红外遥感在区域尺度上可靠识别RGD区域仍具挑战

性。本研究开发了一种河流地下水排泄检测（DRGD）

方法，利用SDGSAT-1卫星30米高分辨率热红外数据识

别潜在RGD区域。

GIScience & Remote Sensing · 2026-07-29

ACDL/DQ-1气溶胶与云观测星载高光谱分辨率激光

雷达反演算法的开发：改进与分析

摘要节选 · 搭载于中国大气环境监测卫星DQ-1上的气溶胶

与碳探测激光雷达（ACDL），是首个采用碘分子滤光器

进行高光谱分辨率探测的星载激光雷达。在其大气观测

任务中，该仪器配备了532 nm平行偏振通道、532 nm

交叉偏振通道、532 nm分子通道以及1064 nm探测通

道，能够直接反演气溶胶和云的光学特性。

Landscape and Urban Planning · 发表日期待补充

基于传粉者栖息地指标的交互式绿地设计生成式AI决

策工具

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Landscape and Urban Planning · 发表日期待补充

Strava与调查数据在沿海休闲核算中的比较

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

International Journal of Applied Earth Observation and

Geoinformation · 发表日期待补充

基于卫星的海岸监测：方差图像合成方法（SatVar）

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

International Journal of Applied Earth Observation and

Geoinformation · 发表日期待补充

基于表面体积物理信息的三维中尺度涡检测模型：多

源多尺度融合

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Sustainable Cities and Society · 发表日期待补充

解析街区建成环境对PM2.5浓度的差异化影响：基于

源-流-汇视角的新研究框架

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Sustainable Cities and Society · 发表日期待补充

基于PPGIS的城市绿地声景质量映射：面向规划支持

的多尺度可解释机器学习框架

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Sustainable Cities and Society · 发表日期待补充

历史街区降温机制探究：基于中国三个区域的 UTCI

实测、功能形态分析与防泄漏空间验证

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Sustainable Cities and Society · 发表日期待补充

公共图书馆作为热浪避难所的区域网络：应用于西班

牙加利西亚奥伦塞案例研究的气候适应性建筑改造多

维评估框架

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Sustainable Cities and Society · 发表日期待补充

公共微出行能否构建具有韧性的地方经济？来自衰退

市场区公共运营共享电动滑板车项目的准实验证据

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Sustainable Cities and Society · 发表日期待补充

基于大语言模型与知识图谱分析武汉市民投诉以诊断

公共电动汽车充电缺口

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

https://www.tandfonline.com/doi/full/10.1080/15481603.2026.2711463?af=R
https://www.tandfonline.com/doi/full/10.1080/15481603.2026.2711463?af=R
https://www.tandfonline.com/doi/full/10.1080/15481603.2026.2702220?af=R
https://www.tandfonline.com/doi/full/10.1080/15481603.2026.2702220?af=R
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S016920462600232X?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S016920462600232X?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0169204626002264?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S1569843226005467?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S156984322600539X?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S156984322600539X?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2210670726008565?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2210670726008565?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2210670726008553?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2210670726008553?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S221067072600822X?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S221067072600822X?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2210670726008589?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2210670726008589?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2210670726008589?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2210670726008577?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2210670726008577?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2210670726008541?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2210670726008541?dgcid=rss_sd_all
https://research.urbancomp.dev/


URBANCOMP LAB · 论文、城市议题与工具

换个角度，继续寻找研究线索
2026-10-05

第 8 / 9 页

Remote Sensing of Environment · 发表日期待补充

利用地基激光雷达系统评估小麦冠层植物面积指数及

三维植物面积分布以支持高通量植物表型分析

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Transportation Research Part C · 发表日期待补充

城市路网中自动驾驶车辆众包模式的集成建模

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

International Journal of Applied Earth Observation and

Geoinformation · 发表日期待补充

基于水参考辐射传输的单场景薄云校正方法用于动态

大型藻华监测

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Journal of Transport Geography · 发表日期待补充

步行可达性资本化的稳健空间建模框架：基于

GWR、MGWR和GNNWR的多权重分析

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

arXiv · 2026-10-01

MapLightning：基于1D地图Token的在线矢量化高

精地图构建

摘要节选 · 在线矢量化高精地图构建对于扩展安全自动驾

驶至关重要，需要准确且实时的推理。现有方法通常依

赖密集鸟瞰图（BEV）网格作为中间表示。我们提出

MapLightning，用一组紧凑的可学习1D地图Token替代

密集BEV网格。

arXiv · 2026-09-30

DyRAD：面向动态驾驶场景的雷达新视角合成

摘要节选 · 基于记录的传感器数据重建动态驾驶场景，可

通过合成原始轨迹之外的观测结果来支持自动驾驶系统

的闭环评估。与相机和 LiDAR 不同，雷达通过多普勒效

应直接测量径向速度。然而，现有的雷达新视角合成方

法未能利用这一特性：针对动态场景的方法仅重建距离-

方位角张量，而渲染多普勒信息的方法则假设场景是静

态的。

arXiv · 2026-10-01

评估选择如何改变协同感知的测量收益：来自三个

V2X 基准的证据

摘要节选 · 协同感知通过连接车辆与路侧基础设施共享传

感器信息，被视为实现自动化出行的潜在使能技术，而

基准测试精度则是考虑路侧部署时所引用的证据。本文

对涵盖一个仿真基准和两个真实世界车联万物（V2X）

基准的证据基础进行了审计。

研究之外，看看城市正在发生什么

本期新增 · 3 条资料 · 点击标题即可继续阅读

ArchDaily · 2026-10-04

Singelblok / BureauVanEig + INBO

摘要节选 · 在阿姆斯特丹北区的 Elzenhagensingel 沿线，

靠近 Noord 地铁站，一座独特的住宅街区已竣工。该长

条形弧形街区包含 401 套住宅，形成了城市中的村落结

构。项目包括由 Vesteda 和 Eigen Haard 提供的租赁

住房、为 perMens 设计的辅助生活住房以及商业空间。

ArchDaily · 2026-10-03

八重洲大ビル办公楼 / 日建设计

摘要节选 · 项目背景与设计理念的传承——该项目是对位

于东京站前地标性街道八重洲通的一栋租赁办公楼的重

建。原建筑由20世纪日本著名建筑师村野藤吾（1891–

1984）设计，其石材与铸铝构件相结合的独特立面长期

定义了该街道景观的特征。在采用铝制玻璃系统的幕墙

日益普及之际，其对材料丰富性的追求、立面构成的精

确度以及对街道环境的响应，体现了一种不单纯依赖风

格的建筑方法。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0034425726004815?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0034425726004815?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0968090X26005309?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S1569843226005352?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S1569843226005352?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0966692326003169?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0966692326003169?dgcid=rss_sd_all
http://arxiv.org/abs/2610.01905v1
http://arxiv.org/abs/2610.01905v1
http://arxiv.org/abs/2609.39841v2
http://arxiv.org/abs/2610.01010v1
http://arxiv.org/abs/2610.01010v1
https://www.archdaily.com/1184623/singelblok-bureauvaneig-plus-inbo
https://www.archdaily.com/1186086/yaesu-daibiru-office-building-nikken-sekkei
https://research.urbancomp.dev/
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ArchDaily · 2026-10-03

圣公会教堂文化空间 (ㅅㄱ) / SML

摘要节选  · 韩文名称 “ㅅㄱ”源自《旧约》中提及的

Sukkoth。Sukkoth 是以色列人离开埃及后扎营的第一

处地点，为尚未抵达应许之地的民众提供了驻足、庇护

及准备继续旅程的空间。该文化空间位于仁川市米추홀区

圣公会洞的老城区，将这一古老寓意引入当代城市语

境。

把有用的数据与工具装进收藏夹

本期新增 · 5 条资料 · 点击标题即可继续阅读

Data.gov Geospatial · 2023-02-16

基于高分辨率卫星遥感的萨克拉门托-圣华金河三角

洲溶解性有机物与浊度制图

摘要节选 · 本研究旨在开发一套相互关联的水质监测方

法，用于模拟和估算萨克拉门托 /圣华金河三角洲

（SSJRD）地表水中颗粒态及溶解性总汞（THg）、颗粒

态及溶解性甲基汞（MeHg）浓度的时空梯度。该监测

体系包括：a) 在配备原位传感器的固定连续监测站

（CMS）进行数据采集；b) 利用船载流通式传感器进行

空间测绘；c) 基于卫星的遥感技术。

Data.gov Geospatial · 2026-09-21

NASADEM SRTM 全球1角秒影像镶嵌数据集 V001

摘要节选 · 陆地过程分布式活动存档中心（LP DAAC）负

责归档和分发NASA用于研究环境的地球系统数据记录

（ MEaSUREs ） 数 字 高 程 模 型 （ DEM ） 版 本 1

（NASADEM_SIM）数据集，该数据集提供1角秒间距的

全球航天飞机雷达地形测绘任务（SRTM）影像镶嵌数

据。

USDOT Open Data · 2026-09-03

国家机动车碰撞致因调查（NMVCCS）- NMVCCS

XML案例查看器

摘要节选 · 国家机动车碰撞致因调查（NMVCCS）是一项

针对涉及轻型乘用车的碰撞事故的全国性调查，重点关

注与碰撞前事件相关的因素。

Japan G Spatial Information Center · 2024-10-05

国土数值信息（医疗机构）-爱知县

摘要节选 · 全国の医療機関の内、医療法に基づく「病院」

「（一般）診療所」「歯科診療所」の地点、名称、所在

地、診療科目、開設者分類をGISデータとして整備した

ものである。 作成年度：平成26年度 原典資料：各都

道府県からの提供資料 国土地理院「電子地形図（タイ

ル）」※「地理院地図」の標準地図

Data.gov Geospatial · 2026-09-21

NASADEM SRTM-only Height and Height

Precision Mosaic Global 1 arc second V001

摘要节选  · Land Processes Distributed Active Archive

Center (LP DAAC)负责存档和分发NASA Making Earth

System Data Records for Use in Research

Environments (MEaSUREs) Digital Elevation Model

(DEM)…
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