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早上好，UrbanComp 星期二 · 武汉光谷 · 阵雨 · 19°C · 19–24°C

本期资料 2026-09-28 · 新增 44 条 · 5 个研究方向

本期关注多源数据在复杂场景下的解耦与融合。INTERACT 提出以地图几何推导意图锚点，将交互式规划分解为

跨意图预测与域内优化，避免联合训练的任务干扰。遥感研究则利用 S1 SAR 与 S2 光学互补，解决旱地森林林

下植被 LAI 估算难题。

翻开之前

S1 后向散射对林下植被的高敏感度（R²=0.90）与光学对林冠的偏好形成鲜明互补，揭示了单一传感器在垂直结构

反演中的盲区。

给今天的一句话 看月亮时，可以暂时不用成为更好的任何人。

今天先读这一篇

GIScience & Remote Sensing · 2026-08-19

S1与S2协同：分解旱地森林林冠与林下植被LAI

摘要节选 · 叶面积指数（LAI）是描述森林冠层结构与功能的关键生物物理参数。基于卫星的方法通常估算整个生态

系统的总 LAI，但将其分解为林冠上层（LAIOverstory）和林下植被层（LAIUnderstory）组分仍具挑战性，尤其

是在受开放冠层和强土壤背景效应影响的遥感反演中。本研究开发并验证了一种多传感器框架，用于估算和分解

LAI，该框架结合了 Sentinel-1（S1；合成孔径雷达 SAR）和 Sentinel-2（S2；光学）影像。

还有两条，值得带走

arXiv · 2026-09-25

INTERACT：以意图锚点解耦交互预测与规划优

化

摘要节选 · 在密集城市交通中驾驶具有交互性：并道或无

保护转弯能否成功取决于周围智能体对自车行为的响

应。传统规划器采用“先预测后规划”的模式，因此无法

考虑这种依赖关系。

arXiv · 2026-09-24

GeoAI框架：VAE与GCN捕捉充电站地理空间相

似性

摘要节选 · 随着电动汽车（EV）普及率的提高，确保充电

基础设施的高效分布已成为一项关键挑战。

沿着你的方向，继续往下读

01 地理大模型与地理智能体 P2 02 多源多模态地理数据 P3

03 轨迹数据与城市交通研究 P4 04 复杂网络、韧性城市与地理模拟 P5

05 城市感知、街景感知与空间优化 P6

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读
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URBANCOMP LAB · 地理大模型与地理智能体

移动性增强表征与校准性缺失的张力
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资料观察截至 2026-09-28 · 近7天 33 条 · 近30天 181 条 · 68 个来源

两篇材料分别关注地理空间基础模型的表征丰富度与可靠性评估。MoRAX尝试引入人类移动数据以弥补地球观测

数据在社会经济维度上的缺失，并实现跨城市迁移；另一项研究则警示现有模型在分布偏移下存在严重的过度自

信问题，且传统预训练并未带来预期的鲁棒性优势。二者共同指向一个核心矛盾：我们在努力让模型“看得更全”

的同时，尚未解决其“信得不准”的风险，尤其是在面对真实世界复杂扰动时。

把两篇材料放在一起读

arXiv · 2026-08-18

如何在不依赖目标城市移动数据时实现功能结构

迁移？

摘要节选 · 地理空间基础模型（GFMs）正成为学习语义丰

富且地理一致的视觉与物理表征的一种强大范式。然

而，其对地球观测（EO）数据的依赖导致人类活动相关

信息在很大程度上未被充分表征。人类移动数据揭示了

区域间功能与关系结构，而此类信息在EO数据中缺失；

但该类数据通常仅覆盖单一城市，因而难以用于可迁移

的城市表征学习。本文提出MoRAX——一种轻量级框

架，用于将源自人类移动性的功能结构融入地理空间嵌

入。MoRAX在保持GFM覆盖范围与一致性的同时，提供

城市区域间功能连通性信息，从而支持零样本部署于未

见城市，无论目标城市是否具备可用的移动数据。在横

跨两个国家的四座目标城市上，观察移动数据的MoRAX

教师模型在八项社会经济与环境预测任务中持续优于

GFMs及强城市表征基线模型。

arXiv · 2026-08-17

为何地球观测预训练模型在扰动下更易过度自

信？

摘要节选 · 地理空间基础模型（GeoFMs）通常仅依据其

在标准基准条件下的准确率（通过平均排名）进行排序

与选择。本文指出，该评估范式过于狭窄：面向关键地

球观测（EO）任务的实际部署，亟需引入额外分析维

度，尤其是校准性（calibration），即模型置信度与其预

测正确性之间的一致性。我们在16个冻结编码器、4个分

类数据集与5个分割数据集、以及两条正交压力轴上开展

实验，结果表明：所有编码器均随扰动强度增加而性能

下降，且其相对排名亦随之变化。在4个分类基准上，地

球观测预训练（EO-pretrained）与ImageNet预训练编

码器在干净数据上的准确率与校准性均无显著差异；EO

预训练并未比ImageNet预训练提供更强的分布偏移鲁棒

性。

读到这里，值得核对

请仔细核对MoRAX中教师模型向学生模型蒸馏的具体机制，确认其是否真的完全剥离了对目标城市移动数据的依

赖。同时，对比校准性研究中提到的“表征刚性”，思考这种刚性是否与MoRAX所追求的“功能连通性”存在潜在冲

突，即在保持地理一致性的同时，是否牺牲了对局部扰动的敏感度？

留给组会的问题 · 以下为待验证的研究设想

移动性增强是否加剧了模型的校准偏差？

MoRAX通过引入移动性数据增强了模型对社会经济结构的表征能力，但校准性研究指出地球观测预训练模型在扰动

下易过度自信。假设引入额外的人类活动模态可能进一步固化某些表征模式，导致模型在面对未见城市的分布偏移

时，虽然预测准确率提升，但置信度校准误差反而增大，即模型更“坚定”地犯错。

第一步可以怎么做

选取MoRAX框架中的学生模型，在标准地球观测基准上

测试其干净数据准确率与校准性。随后，引入模拟的云

覆盖或传感器噪声作为分布偏移，对比引入移动性知识

蒸馏前后，模型在偏移数据上的预期校准误差（ECE）

变化趋势，验证增强表征是否以牺牲校准稳定性为代

价。

先把边界想清楚

需注意MoRAX原实验仅在四座城市验证，泛化性有限。

校准性测试需确保扰动类型与真实世界场景相关，避免

仅使用合成噪声。此外，需先核实相关移动数据集与地

球观测数据的公开可用性，不能假设所有城市均有配套

数据支持复现。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读
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遥感多模态模型：架构简
化与能力分阶的适配路径

2026-09-29

第 3 / 11 页

资料观察截至 2026-09-28 · 近7天 77 条 · 近30天 268 条 · 62 个来源

两篇材料探讨遥感视觉-语言模型的不同优化方向。前者针对港口等细粒度场景，提出分阶段填补能力缺口的后训

练方法，强调结构化数据构建；后者质疑专用架构必要性，主张通过大规模多样化数据与强化学习提升通用模型

性能。二者分别聚焦特定场景的深度适配与通用能力的广度扩展，为多源数据处理提供互补视角。

把两篇材料放在一起读

arXiv · 2026-07-24

如何分阶段填补遥感模型在港口场景的能力缺口

摘要节选 · 遥感多模态大语言模型（RS-MLLMs）已提升

通用航拍图像理解能力。然而，地球观测应用需细粒度

的场景专用能力，受限于高质量场景数据稀缺及能力覆

盖不全。我们将该适配问题建模为能力缺口驱动的后训

练任务，并提出“先填补，后进阶”（FBA）方法。FBA

不依赖于在目标领域样本上进行单阶段监督微调

（SFT），而是先填补前置能力缺口，再推进至场景专用

化。我们以海岸港口理解这一典型多源场景为例实例化

FBA，构建三层监督数据集  CPRS（Coastal-Port

Remote Sensing），并设计三个有序阶段：（1）遥感语

义锚定，实现俯视视角下的视觉-语言对齐；（2）领域桥

接收敛，在不同模态下使目标场景与桥接场景共享遥感

先验知识；（3）证据支撑的场景调优，提升下游任务性

能。

arXiv · 2026-07-17

大规模数据与强化学习能否替代遥感专用架构

摘要节选  · 遥感视觉 -语言模型（ Remote Sensing

Vision-Language Models, VLMs）日益被期望支持对

地球观测（Earth Observation, EO）数据及多种任务的

开放式推理。该领域近期的多数进展依赖于面向遥感任

务定制的架构设计，常引入新的编码器、对齐模块或任

务特定的融合机制。本文质疑此类架构特化的必要性。

我们证明，一个通用型视觉-语言模型只要在足够大规

模、多样化数据与任务上进行训练，即可在具有挑战性

的遥感基准测试中达到具备竞争力甚至当前最优

（state-of-the-art）的性能。本模型采用单一语言策

略，可直接以文本形式作答，亦可调用定位工具执行分

割与空间定位（grounding）。

读到这里，值得核对

请核对FBA方法中三层数据集CPRS的具体构成及其与HarborEval基准的对应关系，确认分阶段训练是否确实优于

单阶段微调。同时审视另一研究中强化学习框架的奖励机制设计，验证其结论是否依赖于特定数据规模阈值，以及

通用模型在分布外任务上的表现是否稳定。

留给组会的问题 · 以下为待验证的研究设想

分阶训练能否提升通用模型的场景适应性

鉴于专用架构可能非必需，而直接微调又存在能力缺口，假设将通用大模型先进行基础视觉-语言对齐，再引入特

定场景的多任务强化学习，能否在保持通用性的同时提升细粒度场景理解力，避免过度特化或知识遗忘。

第一步可以怎么做

选取开源通用视觉-语言模型，构建小规模特定场景

（如港口）的分阶段数据集。先执行基础语义对齐，再

引入包含问答与定位任务的自适应奖励机制进行微调，

对比单阶段微调与分阶强化的性能差异。

先把边界想清楚

需核实特定场景高质量标注数据的可用性，避免数据偏

差导致过拟合。分阶段训练的收敛条件需明确，防止前

置阶段误差累积影响最终效果，且需验证模型在未见场

景下的泛化边界。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读
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URBANCOMP LAB · 轨迹数据与城市交通研究

宏观出行洞察与微观驾驶规
划：轨迹数据的双重视角
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资料观察截至 2026-09-28 · 近7天 115 条 · 近30天 562 条 · 77 个来源

两篇材料分别聚焦城市尺度的商业决策支持与车辆尺度的自动驾驶安全规划。前者构建端到端平台，利用移动应

用数据刻画群体出行模式；后者提出风险感知世界模型，通过流引导演化预测局部占用以优化轨迹。二者虽均处

理时空轨迹，但前者侧重宏观统计与可视化，后者强调微观物理约束与实时推理，展示了轨迹数据在不同粒度下

的应用边界。

把两篇材料放在一起读

arXiv · 2026-07-03

如何构建支持多利益相关者的城市出行分析平台

摘要节选 · 源自移动应用的实时位置数据是应对多种城市

挑战的有力工具，涵盖旅游规划、停车管理、公交线路

优化及资源分配等领域；同时，该数据亦为基于位置的

服务、市场份额分析和用户行为画像等商业战略决策提

供宝贵洞见。本研究旨在通过系统考察智能手机用户在

城市环境（特别是旅游、交通与零售领域）中的行为与

模式，全面应对上述挑战。我们的方法涵盖从零构建并

落地实施一个复杂的数据平台，包括用例定义、架构设

计及模块实现。我们采用前沿技术与工具，包括数据匿

名化、ETL流水线，并利用 Google BigQuery 与 Vertex

AI 进行数据处理与机器学习模型开发。平台采用基于可

复用分析构件的模块化架构，以生成支持多方利益相关

者驱动型用例的数据产品。此外，我们借助 Power BI

实施交互式数据可视化，助力利益相关者高效解读分析

结果。

arXiv · 2026-09-16

RiskWorld如何通过流引导演化实现低风险轨迹

规划

摘要节选 · 自动驾驶中的安全运动规划需要预判不断变化

的交通风险，并决定何时修正当前规划的轨迹。我们提

出了 RiskWorld，一种用于共享占用预测和选择性轨迹

替换的风险感知世界建模框架。该框架将空间风险场和

时间行为者上下文与视觉鸟瞰图特征进行融合。通过流

引导演化传输占用和场景特征，并利用带符号残差在传

输后校正占用状态。每个规划步骤生成一次预测结果，

并在所有候选方案中复用。通过将每个候选方案与当前

状态持久性参考进行比较，得出非负的碰撞评分修正

值。由当前世界评估选定的轨迹作为规划锚点，仅当额

外预测的风险触发干预且替代方案满足关于预测风险和

轨迹误差的分量约束时，才对其进行替换。候选几何形

状保持不变。

读到这里，值得核对

请核对第一篇材料中数据匿名化的具体技术手段及其对画像精度的潜在影响；确认第二篇材料在nuScenes上的开环

评估是否包含极端天气或长尾场景，以及11.5 FPS的推理速度是否满足实车闭环控制的延迟要求。

留给组会的问题 · 以下为待验证的研究设想

宏观流量能否约束微观驾驶的风险预测？

城市级出行分析可识别高频拥堵区与异常热点，而自动驾驶需实时规避局部碰撞风险。假设将宏观层面的交通异常

检测结果作为先验知识，引入微观世界模型的注意力机制，或许能提升复杂路口的风险预判准确性，减少不必要的

轨迹修正。

第一步可以怎么做

先核实是否有公开数据集同时包含城市级OD流量标签与

车辆级传感器数据。若不可用，建议尝试对齐同一城市

的开源出租车轨迹与自动驾驶仿真场景，提取宏观拥堵

指数作为额外输入特征，测试其对局部占用预测误差的

影响。

先把边界想清楚

宏观数据的时间分辨率通常较低，直接融合可能导致微

观预测滞后。需验证不同时间尺度特征的对齐方法，并

警惕因数据源差异带来的分布偏移问题。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读
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URBANCOMP LAB · 复杂网络、韧性城市与地理模拟

从建筑转型到移动韧性：
多尺度异质性的建模启示

2026-09-29
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资料观察截至 2026-09-28 · 近7天 6 条 · 近30天 32 条 · 40 个来源

这一页对照阅读：AgentHomeID——基于智能体的建筑存量转型建模：面向政策评估与基础设施规划的多尺度框

架；基于大规模个体轨迹数据的极端降雨事件下多尺度人类移动韧性模式研究。两项资料的对象与实验条件可能

不同，可以先分别理清问题和方法，再比较哪些环节值得借鉴；具体适用范围仍需回原文核对。

把两篇材料放在一起读

arXiv · 2026-09-04

业主异质性如何影响建筑脱碳路径的空间分布？

摘要节选 · 建筑部门脱碳对于实现气候目标至关重要，但

现有模型极少能刻画系统层面的转型动态与异质性个体

投资决策之间的交互作用。本研究提出AgentHomeID，

一种针对建筑存量演化的基于智能体的模型，该模型在

单体建筑及其业主层面显式表征业主行为、技术经济约

束及监管框架。模型区分自住业主、私人房东和机构业

主三类主体，其支付意愿（WTP）参数源自实证决策者

研究；模型既可运行于代表性建筑原型之上，亦可接入

源自地理信息系统（GIS）的真实建筑数据。

Annals of the American Association of Geographers · 2025-01-01

基于大规模个体轨迹数据的极端降雨事件下多尺

度人类移动韧性模式研究

摘要节选 · 理解极端降雨事件中人类移动的韧性对于提升

灾害应对能力与城市韧性至关重要。然而，现有研究大

多忽视了韧性模式在不同尺度上的复杂性，未能揭示空

间异常现象及其潜在成因。为弥补这一空白，本文提出

一种基于大规模个体轨迹数据的框架，以解析多尺度下

人类移动的韧性模式。通过动态网络模型量化人类移动

流量，并利用韧性曲线分析都市圈与区域尺度下的韧性

特征。本研究聚焦于台风玛娃引发的极端降雨事件，覆

盖日本的大阪与名古屋地区。研究发现，尽管人类活动

显著减少，但移动网络结构保持相对稳定。基于流入与

流出量的象限分布分析，人类移动中异常与正常韧性模

式的比例约为3:2，且该比例在两个尺度上均保持一致。

有趣的是，异常韧性模式与建成环境的局部地理特征密

切相关，呈现出收入、性别与年龄层面的差异。

读到这里，值得核对

请核对AgentHomeID中支付意愿参数的实证来源及其在不同收入组间的适用性边界；同时确认移动韧性研究中“异

常模式”的具体定义及其与建成环境指标的统计关联强度，避免将相关性直接解读为因果机制。

留给组会的问题 · 以下为待验证的研究设想

微观行为异质性如何重塑城市系统韧性？

既有模型常假设同质化主体，但两篇材料均显示个体决策与社会特征显著影响系统结果。假设在灾害恢复或设施更

新中，考虑收入、年龄等异质性参数能更准确预测局部瓶颈。需验证这种微观差异是否在多尺度上持续存在，以及

其对政策干预效果的调节作用。

第一步可以怎么做

选取一个公开的城市移动数据集与对应的社会经济普查

数据，构建包含个体属性的移动网络模型。模拟极端事

件下的流量变化，对比同质与异质假设下的韧性曲线差

异，重点观察低收入区域的恢复滞后现象。

先把边界想清楚

需注意移动数据的社会代表性偏差，以及普查数据的时

空分辨率匹配问题。异质性参数的引入可能增加模型复

杂度，需验证其对计算效率的影响及结果的可解释性。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

http://arxiv.org/abs/2609.05763v1
https://doi.org/10.1080/24694452.2024.2435927
https://doi.org/10.1080/24694452.2024.2435927
https://research.urbancomp.dev/
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资料观察截至 2026-09-28 · 近7天 2 条 · 近30天 13 条 · 41 个来源

两篇材料共同审视视觉语言模型在城市感知中的局限。前者聚焦蒙特利尔本地标注，主张将人类分歧与弃答视为

测量结果，强调基准测试需报告标注者间信度；后者基于全球分层数据，揭示模型隐含欧美文化偏好，指出提示

工程无法复现人类多样性。二者分别从微观协商机制与宏观文化结构角度，警示将AI输出直接用于城市治理或跨

文化比较的风险。

把两篇材料放在一起读

arXiv · 2026-05-30

如何将人类分歧与弃答纳入VLM基准

摘要节选 · 视觉-语言模型（VLMs）正日益被用于生成街

景图像的结构化描述，以支持街道环境评估、制图及公

众咨询等任务。此类应用将可观测属性与评价性类别相

结合，其目标人群常表现为存在分歧与明确拒答的判断

分布。本文主张：针对城市感知任务的VLM基准测试，

应将人类判断间的分歧与主动弃答视为测量结果本身；

在报告模型与人类标注一致性的同时，须一并报告标注

者间信度（inter-annotator reliability）；且当模型输出

旨在为城市治理提供依据时，标签空间与评分策略应被

视为可协商的技术产物。本论点基于一项实证基准研

究：对蒙特利尔100个街景样本，由来自7个社区组织的

12名参与者在30个维度上进行标注，并对7种VLM开展

确定性零样本评估。

arXiv · 2026-04-21

LLM城市感知是否隐含欧美文化偏好

摘要节选 · 大型语言模型（LLMs）正日益被用于描述与评

估城市，但其城市判断背后的文化结构仍缺乏深入研

究。本文提出一种测量框架，用以检验基于LLM的城市

感知是否具有文化中立性，该框架依托一个全球分层的

街景图像数据集。三个前沿多模态模型生成的开放式描

述与结构化评分均表明，所谓中立基线更接近于欧洲与

北美地区相关的地方性认知框架，而非其他文化框架。

AI与人类城市感知的对比进一步显示，提示工程

（prompting）虽可使AI响应趋近特定区域的人类描述，

却无法复现人类响应的丰富性与多样性，反而会弱化可

观测的人口统计学模式，并引入基于情感的自我偏好偏

差。这些结果表明，在将AI视为城市任务中的中立工具

时存在系统性风险，尤其当模型输出被用于跨文化语境

下的城市比较、评估或表征时。

读到这里，值得核对

请核对两项研究处理“不确定性”的路径差异：前者通过报告标注者间信度及协商标签空间来显式呈现分歧，后者则

通过对比不同文化区域的人类响应分布来揭示系统性偏差。注意前者样本限于蒙特利尔，后者虽为全球分层数据，

但需确认其具体覆盖范围及模型版本，避免过度泛化结论。

留给组会的问题 · 以下为待验证的研究设想

如何量化模型输出的文化协商空间

鉴于VLM在评价性维度存在分布错配且隐含文化偏好，假设引入动态标签协商机制能否提升模型在多元文化语境下

的适应性？动机在于现有静态基准难以捕捉地方性认知差异，需探索一种能反映人类判断分歧而非强制共识的评估

框架，以缓解治理应用中的代表性风险。

第一步可以怎么做

选取公开的多文化街景数据集，复现两种模型的零样本

评估。记录各维度的人类标注信度与模型一致性共变关

系，重点分析“不适用”选项的使用差异。先确认数据是

否包含足够多的非欧美地区样本及对应的人类标注元数

据。

先把边界想清楚

需注意提示工程可能弱化人口统计学模式并引入情感偏

差。若缺乏特定区域的细粒度人类标注数据，无法验证

协商机制的有效性，此时仅能描述现象而非提出改进方

案。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

http://arxiv.org/abs/2606.00871v1
http://arxiv.org/abs/2604.20048v3
https://research.urbancomp.dev/
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论文书签：下一篇，从这里开始

本期新增 · 27 条资料 · 点击标题即可继续阅读

GIScience & Remote Sensing · 2026-09-09

基于土壤厚度约束的青藏高原月度浅层土壤水储量重

建地理空间框架

摘要节选 · 固定深度（FD）假设会显著偏差0–200 cm剖

面积分的土壤水储量（SWS，以下简称浅层SWS）估算

值，尤其在土壤厚度（ST）变化剧烈且浅层基岩广泛分

布的山地地区。

GIScience & Remote Sensing · 2026-08-24

格陵兰冰前河流与湖泊的卫星制图及水文特征表征

摘要节选 · 冰前河流和湖泊是连接格陵兰冰盖（GrIS）与

海洋的关键融水通道，但其空间分布和水文特征在大尺

度上尚未得到量化。本研究提取了格陵兰全境的冰前水

体，并提出了一种将其分类为连续河网、孤立湖泊和路

径湖泊三种类型的新方法。首先，结合2020年夏季的

Sentinel-2影像与哥白尼数字高程模型，在水陆相互作

用知识的指导下绘制冰前水体地图。

Computers, Environment and Urban Systems · 发表日期待补充

从启发式到数据：基于多模态城市证据的地块级场地

规划布局表示

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

ScienceDirect · 2026-06-24

UST-GNN：用于城市分析的时空拓扑图神经网络统

一框架——以城市健康预测为例

摘要节选  · SatCLIP（ Klemmer 等， 2025）通过将

Sentinel-2 卫星影像与地理空间坐标相结合，生成统一

的 256 维嵌入向量，从而提供绝对空间描述符。该模型

基于预训练的对地观测（EO）对比学习 GeoAI 模型。

Cities · 发表日期待补充

河对岸，住房安全战栗之处：尼泊尔男性在救援、重

建与火葬中的关怀型男子气概与灾后恢复

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Cities · 发表日期待补充

住房所有权的性别维度：来自中国的证据

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

arXiv · 2026-09-25

SatNav：基于卫星影像的长时程无人机视觉-语言导

航可扩展基准

摘要节选 · 城市无人机（UAV）视觉-语言导航（VLN）要

求智能体在广阔的城市空间中遵循指令，这本质上需要

长期记忆和地理空间定位能力。然而，由于现有基准依

赖昂贵的重建3D资产，限制了地理多样性和场景规模，

导致其难以扩展。为此，我们提出了 SatNav，一个基于

高分辨率卫星影像构建的可扩展、长时程 UAV VLN 基

准。

arXiv · 2026-09-25

部分观测生存曲线的动态因子与双重 PCA 模型：短

期租赁市场的需求预测

摘要节选 · 本文针对随时间演变且源自异质混合群体的总

体级生存曲线，构建了预测模型。研究设定为离散时间

场景，其中每条曲线仅被部分观测，需对其剩余轨迹进

行预测以支持下游决策。我们将跨群体异质性重构为多

元抽样模型，并提出了两种针对部分观测曲线的预测方

法：一是将通用因子表示扩展以纳入部分观测生存曲线

的完整因子分析模型；二是双重主成分分析（PCA）模

型。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

https://www.tandfonline.com/doi/full/10.1080/15481603.2026.2728825?af=R
https://www.tandfonline.com/doi/full/10.1080/15481603.2026.2728825?af=R
https://www.tandfonline.com/doi/full/10.1080/15481603.2026.2720959?af=R
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0198971526001328?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0198971526001328?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0198971526000682
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0198971526000682
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0264275126007882?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0264275126007882?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0264275126007572?dgcid=rss_sd_all
http://arxiv.org/abs/2609.31507v1
http://arxiv.org/abs/2609.31507v1
http://arxiv.org/abs/2609.31190v1
http://arxiv.org/abs/2609.31190v1
https://research.urbancomp.dev/
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arXiv · 2026-09-21

MirrorDistill：面向高效低光复原的照明感知潜在蒸

馏

摘要节选 · 低光图像增强（LLIE）是夜间监控、自主导

航、遥感以及光照不足的工业环境检测等在退化照明条

件下运行的视觉感知系统的重要组成部分。大多数 LLIE

方法依赖输出级重建损失，仅监督最终复原图像，导致

中间特征恢复过程约束较弱。本文提出 MirrorDistill，一

种通过特征镜像连接低光域与清晰域的照明感知潜在蒸

馏框架。

arXiv · 2026-09-21

高分辨率二氧化氮地图揭示欧洲多地突破暴露限值

摘要节选 · 二氧化氮（NO2）是一种常见的大气污染物，

由化石燃料不完全燃烧排放至大气中，与人类呼吸系统

和心血管疾病相关。环境 NO2 浓度通过稀疏的固定监

测网络评估空气质量限值进行监管。修订后的欧盟《环

境空气质量指令》（2024/2881）引入了自 2030 年起需

满足的 NO2 日均限值。

arXiv · 2026-09-21

DeCo：面向多任务视觉定位的高效解耦-耦合学习

摘要节选 · 多任务视觉定位要求模型联合理解语言语义，

并执行精确的视觉定位与分割。尽管多模态大语言模型

取得了成功，但将其有效适配于多个定位目标仍具挑战

性。现有方法通常通过共享表征来强制任务协作，却忽

视了面向任务的特征兴趣之间的内在冲突。

arXiv · 2026-09-21

气候变率调节价格飙升对粮食不安全的影响

摘要节选 · 气候变率影响市场中断是否升级为粮食危机，

然而，如厄尔尼诺等广泛的气候模式，虽可在改变水文

气候条件前数月被追踪，但尚未作为预警要素纳入粮食

安全应对措施。

arXiv · 2026-09-21

Action-Slot：面向多智能体原子活动理解的结构化

动作中心表征学习

摘要节选 · 原子活动理解旨在识别并定位结构化交通行

为，这些行为联合编码了运动模式及其在道路拓扑中的

空间锚定。与传统动作识别不同，原子活动具有多智能

体、多标签及拓扑感知特性：多种活动同时发生，而许

多智能体保持静止。我们提出了 Action-Slot，一种结构

化的动作中心表征学习框架。

arXiv · 2026-02-01

基于多模态大语言模型的上下文感知无人机紧急着陆

点选择框架

摘要节选 · 安全的无人机紧急着陆不仅需要识别平坦地

形，还需要理解传统几何传感器无法察觉的复杂语义风

险（如人群、临时结构）。本文提出了一种利用遥感

（RS）图像和多模态大语言模型（MLLMs）进行全局

上下文感知着陆点评估的新框架。与局部几何方法不

同，该方法采用由粗到细的流程：首先，通过轻量级语

义分割模块高效预筛选候选区域；

GIScience & Remote Sensing · 2026-09-26

地图上的思考：基础模型智能体如何在地图环境中探

索、记忆与推理

摘要节选 · 地图环境是表示空间结构的基础媒介。因此，

理解基础模型（FM）智能体在此类环境中的认知与行动

方式，对于实现可靠的基于地图的推理及应用至关重

要。然而，现有对 FM 空间能力的评估大多依赖静态地

图输入或文本查询，忽视了空间理解的交互性与经验驱

动特性。本文提出一种交互式评估框架，用于分析 FM

智能体在符号化地图环境中的探索、记忆与推理机制。

Information Fusion · 发表日期待补充

MCA-SSL：面向不完整多视图聚类的协同融合-优

化-对齐循环

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

http://arxiv.org/abs/2609.25331v1
http://arxiv.org/abs/2609.25331v1
http://arxiv.org/abs/2609.24634v1
http://arxiv.org/abs/2609.24409v1
http://arxiv.org/abs/2609.24394v1
http://arxiv.org/abs/2609.24127v1
http://arxiv.org/abs/2609.24127v1
http://arxiv.org/abs/2602.01163v2
http://arxiv.org/abs/2602.01163v2
https://www.tandfonline.com/doi/full/10.1080/15481603.2026.2730755?af=R
https://www.tandfonline.com/doi/full/10.1080/15481603.2026.2730755?af=R
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S156625352600672X?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S156625352600672X?dgcid=rss_sd_all
https://research.urbancomp.dev/
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arXiv · 2026-09-24

基于三阶段移动储能系统调度框架的配电网韧性提升

摘要节选 · 随着极端天气等高影响、低概率扰动事件频率

增加，提升电网韧性已成为关键优先事项。移动储能系

统（MESSs）凭借其高运行灵活性和快速部署能力，在

增强韧性方面具有巨大潜力。它们可迅速转移至关键负

荷处供电、支持孤岛运行并适应电网条件变化，是传统

韧性保障方法的有前景的补充或替代方案。本文提出了

一种用于 MESS 调度的三阶段框架。

arXiv · 2026-05-20

基于 Time-To-Reach 分离与安全滤波的安全、公

平且高效的多智能体协调

摘要节选 · 先进空中交通（Advanced Air Mobility）运营

预计将显著增加城市空域的交通流量，要求自主交通管

理系统在高度拥堵的环境中确保无碰撞运行。本文提出

了一种多智能体协调框架，利用最小到达时间（Time-

To-Reach, TTR）作为优先级分配、时间间隔和安全滤

波的统一度量指标。

Sustainable Cities and Society · 发表日期待补充

面向城市能源系统的遥感技术：连接地球观测与城市

尺度能源建模

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Transportation Research Part C · 发表日期待补充

低空城市空域的严格容量限制及其管理启示

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Transportation Research Part A · 发表日期待补充

首尔地铁客运量的长期与短期决定因素：基于向量误

差修正模型的研究

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

arXiv · 2026-09-24

面向移动众包感知动态匹配博弈的能量感知双边学习

摘要节选 · 移动众包感知（MCS）是下一代网络（NGN）

中“感知即服务”（SaaS）的一种有前景的实现方式，其

中感知、通信和计算被共同视为按需服务。在  MCS

中，移动单元（MU）通过移动众包感知平台（MCSP）

向数据请求者（DR）收集并交付感知数据，以换取货币

激励。在感知任务发布后，MU 会策略性地选择任务，

以在考虑能量和时间成本的同时最大化其长期效用；

Remote Sensing of Environment · 发表日期待补充

基于空间代表性分级与大气-几何效应评估的

TROPOMI SIF产品验证

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Remote Sensing of Environment · 发表日期待补充

Sentinel-1 基于 P-SBAS 处理链的意大利领土地表

形变监测业务化 DInSAR 服务：十年观测与数据处

理综述

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Springer · 2026-07-20

评估城乡过渡流域中气候敏感的养分污染风险：一种

人工智能与遥感数据同化方法 | International

Journal of Disaster Risk Science | Springer

Nature Link

摘要节选 · 预测这些气候敏感的非点源污染（NPSP）动态

具有挑战性，因为多源输入和快速演变的空间格局对传

统模型构成了困难。本研究开发了一种人工智能（AI）

框架，将机器学习与遥感数据同化相结合，以评估快速

城市化流域中的养分污染。一个基于15个GIS预测因子训

练的随机森林回归模型作为总氮（TN）和总磷（TP）浓

度的核心预测器。一个集成Kalman...

Springer · 2025-12-20

整合地理空间智能与机器学习以实现智能环境监测与

管理

摘要节选 · 研究结果表明，城市扩张和植被质量退化导致

生态性能随时间下降，凸显了可持续管理城市蓝绿基础

设施的必要性。Aman 等人利用基于博弈论的机器学习

集成模型调查了曼谷机场的空气能见度，确定了湿度、

颗粒物和臭氧浓度等关键大气因素。这些工作展示了可

解释和可理解的机器学习方法（如 SHAP 分析）如何揭

示潜在的环境驱动因素并提供支持

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

http://arxiv.org/abs/2609.30606v1
http://arxiv.org/abs/2605.20625v2
http://arxiv.org/abs/2605.20625v2
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2210670726008115?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2210670726008115?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0968090X26005152?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S096585642600426X?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S096585642600426X?dgcid=rss_sd_all
http://arxiv.org/abs/2609.29880v1
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0034425726004669?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0034425726004669?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0034425726004621?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0034425726004621?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0034425726004621?dgcid=rss_sd_all
https://link.springer.com/article/10.1007/s13753-026-00750-w
https://link.springer.com/article/10.1007/s13753-026-00750-w
https://link.springer.com/article/10.1007/s13753-026-00750-w
https://link.springer.com/article/10.1007/s13753-026-00750-w
https://link.springer.com/article/10.1007/s11356-025-37312-4
https://link.springer.com/article/10.1007/s11356-025-37312-4
https://research.urbancomp.dev/
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arXiv · 2026-09-24

面向微型移动设备的仿真到现实感知端到端学习环境

摘要节选 · 尽管端到端自动驾驶系统展现出应用前景，但

其在微型移动车辆上的应用受到限制，因为现有模拟器

难以准确捕捉特定运动学特征，如差速驱动和全向轮。

本文提出了一种基于  AWSIM 和  ROS 2 的、针对

WHILL Model CR 的仿真到现实感知且车辆专用的端到

端学习环境。

研究之外，看看城市正在发生什么

本期新增 · 10 条资料 · 点击标题即可继续阅读

ArchDaily · 2026-09-27

Ashjar Cafe / Studio Ahmed Aldossary

摘要节选 · 随着沙特阿拉伯咖啡文化的持续发展，咖啡馆

已成为许多沙特人的重要“第三空间”。Ashjar在阿拉伯

语中意为“树木”，其设计理念是在利雅得打造一处由花

园、水景和树荫构成的城市静谧角落。

ArchDaily · 2026-09-28

悦朗路街区综合品质提升 / TJAD原创设计工作室

摘要节选 · 悦朗路位于杭州钱江世纪城核心区，周边环绕

六栋高密度商业办公塔楼。更新前，这条长约330米的

内部街道主要服务于办公通勤、车库出入、临时停车及

建筑物流。机动车、自行车、行人及装卸活动争夺有限

的道路空间，两侧建筑界面被围栏、绿化、高差变化及

多样化铺装割裂。由此形成了一条以通行为主导的商业

办公后街，缺乏停留空间。设计将车行道、步行空间及

两侧建筑界面纳入协同更新框架。

ArchDaily · 2026-09-28

Az-Boroun Villa / CROSSARCHITECTURE

摘要节选 · “Az-Boroun”在波斯语中意为“从外部”，该项

目将住宅与花园之间的边界转化为深邃的空间阈限：三

个重叠体量构成深框，两个虚空则将景观、日光、空气

和动态引入剖面之中。该周末别墅委托项目位于伊朗卡

拉季（Karaj）西郊的扎法拉尼耶（Zafaranieh），占据

两块相邻地块。狭长的场地北侧和南侧均为花园，因此

与景观的连续性成为设计任务书的核心。

ArchDaily · 2026-09-28

公民主导运动寻求为秘鲁利马部分前殖民时期遗址申

请 UNESCO 地位

摘要节选 · 由 Red Lima Milenaria 发起的一项运动正寻求

UNESCO 对秘鲁首都前殖民时期遗址的认可。目前，在

拥有1100万人口的利马大都市区，仍保留着600多处考

古遗址。该公民运动旨在通过推动将部分建筑列入

UNESCO World Heritage List，改善这些曾抵御欧洲殖

民的遗址的保护状况并提升公众意识。

ArchDaily · 2026-09-28

安曼建筑城市指南：11 个由移民与石材塑造的首都项

目

摘要节选 · 安曼依山而建，其发展速度在中东首都中鲜有

匹敌。这座城市经历了多波次的移民潮——19 世纪末的

切尔克斯人、1948 年和 1967 年的巴勒斯坦难民、1990

年后的伊拉克人口以及 2011 年以来的叙利亚人——每一

波移民都重塑了其人口密度与社会结构。

ArchDaily · 2026-09-28

故事作为资源：叙事设计如何构建韧性

摘要节选 · 本文是 Cobe Notes 与 ArchDaily 联合出版的

特别版印刷报纸《Thresholds》的一部分。人类之所以

能在早期生存并遍布全球，源于两项独特能力：出汗与

讲故事。出汗有助于在长距离奔跑时降低体温；故事则

帮助我们在大规模协作中共享知识，并在不同群体和代

际间传递信息。作为建筑师，我们依然依赖同样的工具

将愿景变为现实。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

http://arxiv.org/abs/2609.28969v1
https://www.archdaily.com/1185816/ashjar-cafe-studio-ahmed-aldossary
https://www.archdaily.com/1185737/yuelang-road-block-comprehensive-quality-enhancement-tjad-original-design-studio
https://www.archdaily.com/1185815/az-boroun-villa-crossarchitecture
https://www.archdaily.com/1185867/citizen-led-campaign-seeks-unesco-status-for-select-pre-colonial-sites-among-capitals-600-plus
https://www.archdaily.com/1185867/citizen-led-campaign-seeks-unesco-status-for-select-pre-colonial-sites-among-capitals-600-plus
https://www.archdaily.com/1185728/amman-architecture-city-guide-11-projects-in-a-capital-shaped-by-migration-and-stone
https://www.archdaily.com/1185728/amman-architecture-city-guide-11-projects-in-a-capital-shaped-by-migration-and-stone
https://www.archdaily.com/1185469/stories-as-a-resource-how-narrative-design-builds-resilience
https://research.urbancomp.dev/
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NASA News · 2026-09-28

揭示格陵兰冰盖下隐藏的山谷

摘要节选 · 一幅新的格陵兰冰盖下地形图连接了数百个此

前地图遗漏或呈现碎片化的山谷。

ArchDaily · 2026-09-27

auruBOROS - 城市记忆与集体梦境 / Plastique

Fantastique

摘要节选 · auruBOROS将古老的衔尾蛇（Ouroboros）意

象转化为一个在纽约市移动的临时城市有机体，连接建

筑、公共空间与集体体验。

ArchDaily · 2026-09-27

Office 101 Casa Andina / Caliza Arquitectura

摘要节选 · 该项目位于麦德林（Medellín）的 Laureles 社

区，坐落于一栋代表该地区传统住宅建筑风格的建筑

内。为应对新的城市动态，该建筑随时间推移被改造以

容纳其他用途——最初作为印刷厂，目前则用作建筑事

务所的联合办公空间。项目基于适应性再利用而非推倒

重来的理念，对房屋原有的车库进行了修复，将原本用

于存储和堆放材料的区域转变为尊重既有场所记忆的创

意工作空间。

ArchDaily · 2026-09-27

Jordnära Cafe & PHOMI Showroom / Ady Putra

Architect Design Firm

摘要节选 · Jordnära Cafe 位于 Pantai Indah Kapuk 中心

地带，被设计为一个宁静且宜人的空间，供人们驻足、

交流与放松。该项目由 Ady Putra Architect 打造，将

两栋现有的店屋改造为具有层次感的空间体验，其中光

线、触感与材料连接共同定义了日常生活的节奏。

把有用的数据与工具装进收藏夹

本期新增 · 4 条资料 · 点击标题即可继续阅读

Japan G Spatial Information Center · 2024-10-05

国土数值信息（工业用地）——爱知县

摘要节选 · 「工業用地」とは、公共、民間等の開発主体

が一定の区画の土地に工業用地として、必要な基盤を

整備開発し、工場などを計画的に立地させた地域をい

い、本データはそのうちの敷地面積10ha以上の用地

（工業団地）と企業が自社事業所のために開発または

購入した工場用地で工業団地以外の単独立地による敷

地面積10ha以上の用地（単独工場用地）をGISデータと

して整備したものである…

USDOT Open Data · 2026-09-03

车辆碰撞测试数据库 - 浏览最新测试

摘要节选 · NHTSA 车辆碰撞测试数据库包含在各类研究、

新车评估计划（NCAP）及合规性碰撞测试中测得的工

程数据。该数据库中的信息涉及车辆及其他结构在碰撞

中的性能与响应情况。本数据库不适用于一般消费者安

全问题。有关一般消费者信息，请参阅 NHTSA 关于购

买更安全车辆的指南。

USDOT Open Data · 2026-09-02

GES 报告 - 1990

摘要节选 · 州级数据报告系统。关于致命事故分析报告系

统（FARS）的年度报告，该系统由每个州的 FARS 分

析师收集致命事故数据并提供给美国国家公路交通安全

管理局（NHTSA）。

Data.gov Geospatial · 2026-08-24

CTDOT历史交通监测数据

摘要节选 · CTDOT历史交通监测GIS数据集是整合至该机

构企业平台（包括TED门户和开放数据中心）的精选地

理空间数据集。它通过提供康涅狄格州道路网络的历史

交通量和模式，支持交通规划与安全分析。该数据由企

业GIS部门管理，旨在通过ArcGIS Enterprise供内部使

用，并有选择地发布到面向公众的开放数据门户。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

https://science.nasa.gov/earth/earth-observatory/uncovering-the-valleys-hidden-below-greenlands-ice/
https://www.archdaily.com/1185203/auruboros-urban-memory-and-collective-dream-plastique-fantastique
https://www.archdaily.com/1185203/auruboros-urban-memory-and-collective-dream-plastique-fantastique
https://www.archdaily.com/1185872/office-101-casa-andina-caliza-arquitectura
https://www.archdaily.com/1185824/jordnara-cafe-and-phomi-showroom-ady-putra-architect-design-firm
https://www.archdaily.com/1185824/jordnara-cafe-and-phomi-showroom-ady-putra-architect-design-firm
https://www.geospatial.jp/ckan/dataset/ksj-l05-23
https://data.transportation.gov/d/vwt9-bpwz
https://data.transportation.gov/d/a25h-ft62
https://geodata.ct.gov/datasets/CTDOT::ctdot-historical-traffic-monitoring-data
https://research.urbancomp.dev/

