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早上好，UrbanComp 星期日 · 武汉光谷 · 晴 · 24°C · 20–32°C

本期资料 2026-09-12 · 新增 52 条 · 5 个研究方向

早上好。今天沿着这些资料继续读：交通信号灯变换与清空间隔联合基金研究：犹他州视频数据；基于遥感与社

交媒体数据的高分辨率人口构成制图：一种多模态、多输出建模方法；开源模型现状：2026年夏季观察。可以先

记录各自要解决的问题，再比较数据条件和验证方式，让阅读接上自己的研究。

翻开之前

先看研究要回答什么，再看证据能支持到哪里。对照数据来源、空间尺度与验证条件，分清摘要中的结果和仍需核

对的细节。

给今天的一句话 今天不必解决所有问题。把一个模糊的想法想清楚一点，也是在向前走。

今天先读这一篇

USDOT Open Data · 2026-09-03

交通信号灯变换与清空间隔联合基金研究

摘要节选 · 该数据集包含若干短视频片段（每段约20秒），记录了犹他州多个交通路口的运行情况，系美国智能交通

系统联合计划办公室（ITS JPO）开展的‘交通信号灯变换与清空间隔联合基金研究’的一部分。每个视频片段聚焦

于交通信号灯的黄灯阶段，提供车辆与行人在此过渡时段内的行为响应视觉数据。类似的数据集亦见于<a

href="https://data.transportation.gov/p4af-txqh"> 佛 罗 里 达 州 </a> 和 <a

href="https://data.transportation.gov/rgdp-twdm">亚利桑那州</a>。

想到这里 可以先列出这项研究的输入、输出与验证条件，再选一个与手头任务接近的环节做对照。哪些数据可以

直接使用，哪些还需补齐？从这张清单开始设计最小实验。

还有两条，值得带走

International Journal of Geographical Information Science · 2026-

07-27

基于遥感与社交媒体数据的高分辨率人口构成制

图

摘要节选 · 精细尺度的人口构成信息（如性别与年龄结构）

对公共卫生、城市规划和市场营销等多个领域具有基础

性意义。然而，现有精细尺度人口产品大多未能刻画行

政单元内部人口构成的空间异质性。

Hugging Face Blog · 2026-08-14

开源模型现状：2026年夏季观察

摘要节选 · 过去曾存在一条清晰的演进路径：研究实验室

通常先发布较小规模的模型，再逐步向更大规模推进。

然而在2026年，多家中国实验室完全跳过了这一演进过

程。

沿着你的方向，继续往下读

01 地理大模型与地理智能体 P2 02 多源多模态地理数据 P3

03 轨迹数据与城市交通研究 P4 04 复杂网络、韧性城市与地理模拟 P5

05 城市感知、街景感知与空间优化 P6

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

https://data.transportation.gov/d/rbry-seer
https://www.tandfonline.com/doi/full/10.1080/13658816.2026.2702485?af=R
https://www.tandfonline.com/doi/full/10.1080/13658816.2026.2702485?af=R
https://huggingface.co/blog/state-of-open-models-summer-2026
https://research.urbancomp.dev/


URBANCOMP LAB · 地理大模型与地理智能体

地理空间基础模型捕捉了超越传统社
会风险指数的、与健康相关的地域维度

2026-09-13

第 2 / 11 页

资料观察截至 2026-09-12 · 近7天 50 条 · 近30天 167 条 · 65 个来源

这一页对照阅读：地理空间基础模型捕捉了超越传统社会风险指数的、与健康相关的地域维度；MoRAX：基于移

动性的地理空间基础模型表征增强方法。两项资料的对象与实验条件可能不同，可以先分别理清问题和方法，再

比较哪些环节值得借鉴；具体适用范围仍需回原文核对。

把两篇材料放在一起读

arXiv · 2026-09-10

地理空间基础模型捕捉了超越传统社会风险指数

的、与健康相关的地域维度

摘要节选 · 基于区域的社会风险指数概括了居民的社会经

济状况，但未能充分表征可能影响健康的地域物理特

征。我们评估了四种地理空间基础模型家族基于2022年

卫星数据生成的地域物理特征数值表征，是否能解释区

域剥夺指数（Area Deprivation Index）、社会剥夺指数

（ Social Deprivation Index）和社会脆弱性指数

（Social Vulnerability Index）与健康结局之间在街区

（tract）层面关联中未被解释的残差变异。

arXiv · 2026-08-18

MoRAX：基于移动性的地理空间基础模型表征

增强方法

摘要节选 · 地理空间基础模型（GFMs）正成为学习语义丰

富且地理一致的视觉与物理表征的一种强大范式。然

而，其对地球观测（EO）数据的依赖导致人类活动相关

信息在很大程度上未被充分表征。人类移动数据揭示了

区域间功能与关系结构，而此类信息在EO数据中缺失；

但该类数据通常仅覆盖单一城市，因而难以用于可迁移

的城市表征学习。本文提出MoRAX——一种轻量级框

架，用于将源自人类移动性的功能结构融入地理空间嵌

入。MoRAX在保持GFM覆盖范围与一致性的同时，提供

城市区域间功能连通性信息，从而支持零样本部署于未

见城市，无论目标城市是否具备可用的移动数据。在横

跨两个国家的四座目标城市上，观察移动数据的MoRAX

教师模型在八项社会经济与环境预测任务中持续优于

GFMs及强城市表征基线模型。

读到这里，值得核对

两篇资料分别使用哪些输入，研究对象与验证范围是否相同？先列出可以直接比较的部分，再记录需要回原文确认

的差异。

留给组会的问题 · 以下为待验证的研究设想

把这页的方法带回自己的研究问题

能否挑一个与手头任务接近的环节，比较不同数据条件下的方法表现？这只是待验证的研究设想，不预设哪种方法

更好。

第一步可以怎么做

先核对论文实际使用的数据、代码与实验设置，确认可

用性后设计一个只改变单一因素的对照。

先把边界想清楚

摘要不足以支持完整复现；数据授权、空间尺度与评价

指标都需要回原文核对。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

http://arxiv.org/abs/2609.11689v1
http://arxiv.org/abs/2609.11689v1
http://arxiv.org/abs/2608.17848v1
http://arxiv.org/abs/2608.17848v1
https://research.urbancomp.dev/


URBANCOMP LAB · 多源多模态地理数据

MetaEarth-MM
2026-09-13
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资料观察截至 2026-09-12 · 近7天 58 条 · 近30天 230 条 · 58 个来源

这一页对照阅读：MetaEarth-MM：基于场景中心联合建模的统一多模态遥感图像生成方法；融合物体级标签与

场景级语义特征的开放词汇语义分割网络：面向多模态遥感图像。两项资料的对象与实验条件可能不同，可以先

分别理清问题和方法，再比较哪些环节值得借鉴；具体适用范围仍需回原文核对。

把两篇材料放在一起读

arXiv · 2026-05-19

MetaEarth-MM

摘要节选 · 多模态遥感图像对地球观测至关重要，但在实

际应用中，完整的配对观测往往稀缺。现有生成方法通

常通过孤立的两两模态翻译来应对该问题，但随着模态

数量与生成任务种类的增加，其通用性与可扩展性仍显

不足。本文提出一种面向多模态遥感影像的生成式基础

模型 MetaEarth-MM，支持在统一框架下实现五种模态

间的配对联合生成及任意模态到任意模态的翻译。鉴于

多模态观测内在的场景一致性，MetaEarth-MM 引入一

种场景中心联合建模范式：不同于以往依赖外观层面直

接跨模态映射的方法，本模型以底层场景内容为核心组

织生成过程。具体而言，MetaEarth-MM 采用解耦式架

构，首先从已有观测中推断出潜在场景表征，再以此中

间状态为条件生成目标模态图像。

arXiv · 2026-04-27

融合物体级标签与场景级语义特征的开放词汇语

义分割网络

摘要节选 · 多模态遥感图像的语义分割在土地利用/土地覆

盖（LULC）制图、环境监测及精准地球观测中发挥着关

键作用。当前多模态方法主要集中于融合互补的视觉模

态，却忽视了非视觉文本数据这一富含知识的信息源

——文本可有效弥合视觉模式与现实世界概念之间的语

义鸿沟。为解决该局限，我们提出TSMNet：一种文本

监督的多模态开放词汇语义分割网络，通过协同整合文

本监督与视觉表征实现开放词汇语义分割。不同于传统

多模态分割框架，TSMNet引入双分支文本编码器，从

多种文本数据中分别提取场景级语义与物体级标签信

息，从而支持动态跨模态融合。这些由文本导出的特征

通过所提出的文本引导视觉语义融合模块与视觉嵌入动

态交互，实现领域感知的特征优化及人类可解释的决策

过程。

读到这里，值得核对

两篇资料分别使用哪些输入，研究对象与验证范围是否相同？先列出可以直接比较的部分，再记录需要回原文确认

的差异。

留给组会的问题 · 以下为待验证的研究设想

把这页的方法带回自己的研究问题

能否挑一个与手头任务接近的环节，比较不同数据条件下的方法表现？这只是待验证的研究设想，不预设哪种方法

更好。

第一步可以怎么做

先核对论文实际使用的数据、代码与实验设置，确认可

用性后设计一个只改变单一因素的对照。

先把边界想清楚

摘要不足以支持完整复现；数据授权、空间尺度与评价

指标都需要回原文核对。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

http://arxiv.org/abs/2605.20090v1
http://arxiv.org/abs/2604.24125v1
http://arxiv.org/abs/2604.24125v1
https://research.urbancomp.dev/


URBANCOMP LAB · 轨迹数据与城市交通研究

基于轨迹初始化的神经双Q路由
算法用于大规模天车搬运系统

2026-09-13

第 4 / 11 页

资料观察截至 2026-09-12 · 近7天 116 条 · 近30天 510 条 · 70 个来源

这一页对照阅读：基于轨迹初始化的神经双Q路由算法用于大规模天车搬运系统；基于强化学习的物联网赋能交

叉口交通信号控制。两项资料的对象与实验条件可能不同，可以先分别理清问题和方法，再比较哪些环节值得借

鉴；具体适用范围仍需回原文核对。

把两篇材料放在一起读

arXiv · 2026-08-31

基于轨迹初始化的神经双Q路由算法用于大规模

天车搬运系统

摘要节选 · 大规模工业机器人车队共享受限的物理基础设

施，导致车辆通行时间受安全间距、路口访问权、下游

阻塞及站点争用等因素影响。本文以洁净室半导体制造

厂中典型的天花板式物料搬运系统——天车搬运系统

（Overhead Hoist Transport, OHT）为研究对象。静态

最短路径路由无法刻画这些时变交通成本；而表格型Q

路由（tabular Q-routing）虽可在线自适应，但其对每

个“目标节点–动作”组合独立学习Q值，限制了稀疏访问

路由场景间的信息共享，且初始行为易受不准确Q值估

计的影响。为此，我们提出神经双Q路由（Neural

Double Q-routing），以共享的状态–动作价值网络替代

按目标索引的表格。

arXiv · 2026-06-20

基于强化学习的物联网赋能交叉口交通信号控制

摘要节选 · 城市交通拥堵在以汽车为主导的城市中仍是长

期存在的挑战，带来显著的经济与社会成本。交通信号

系统正日益作为网络化信息物理系统组件部署于智慧城

市基础设施中，分布式感知与边缘智能支撑了自适应交

通管理。本文研究强化学习（RL）作为一种边缘智能方

法，用于科威特某信号控制城市交叉口的自适应交通信

号运行。本文设计了一种基于近端策略优化（PPO）的

控制器，仅依据本地观测到的交通状态动态分配绿灯时

长，无需未来交通需求信息或中心化协调。该控制器在

基于科威特真实小时级交通流量数据构建的高保真仿真

环境中进行评估，并以平均车辆延误、排队长度和排放

量为性能指标，与传统定时控制及代表当前工程实践的

车辆感应式控制器进行对比。在基准工况下，所提控制

器相较定时控制降低平均车辆延误46%，相较感应式控

制降低34%，同时使单车CO2排放量减少约23%。

读到这里，值得核对

两篇资料分别使用哪些输入，研究对象与验证范围是否相同？先列出可以直接比较的部分，再记录需要回原文确认

的差异。

留给组会的问题 · 以下为待验证的研究设想

把这页的方法带回自己的研究问题

能否挑一个与手头任务接近的环节，比较不同数据条件下的方法表现？这只是待验证的研究设想，不预设哪种方法

更好。

第一步可以怎么做

先核对论文实际使用的数据、代码与实验设置，确认可

用性后设计一个只改变单一因素的对照。

先把边界想清楚

摘要不足以支持完整复现；数据授权、空间尺度与评价

指标都需要回原文核对。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

http://arxiv.org/abs/2608.30512v1
http://arxiv.org/abs/2608.30512v1
http://arxiv.org/abs/2606.22108v1
https://research.urbancomp.dev/


URBANCOMP LAB · 复杂网络、韧性城市与地理模拟

AgentHomeID——基于智
能体的建筑存量转型建模

2026-09-13
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资料观察截至 2026-09-12 · 近7天 6 条 · 近30天 22 条 · 39 个来源

这一页对照阅读：AgentHomeID——基于智能体的建筑存量转型建模：面向政策评估与基础设施规划的多尺度框

架；Infra-Bench CLS：面向关键基础设施分类的全球开源基准，基于地球观测基础模型。两项资料的对象与实

验条件可能不同，可以先分别理清问题和方法，再比较哪些环节值得借鉴；具体适用范围仍需回原文核对。

把两篇材料放在一起读

arXiv · 2026-09-04

AgentHomeID——基于智能体的建筑存量转型

建模

摘要节选 · 建筑部门脱碳对于实现气候目标至关重要，但

现有模型极少能刻画系统层面的转型动态与异质性个体

投资决策之间的交互作用。本研究提出AgentHomeID，

一种针对建筑存量演化的基于智能体的模型，该模型在

单体建筑及其业主层面显式表征业主行为、技术经济约

束及监管框架。模型区分自住业主、私人房东和机构业

主三类主体，其支付意愿（WTP）参数源自实证决策者

研究；模型既可运行于代表性建筑原型之上，亦可接入

源自地理信息系统（GIS）的真实建筑数据。

arXiv · 2026-09-08

Infra-Bench CLS

摘要节选 · 关键基础设施的位置数据在全球范围内往往不

完整且分布不均，尤其在发展中国家和地区更为显著。

地球观测基础模型被视为理解自然与人工环境的新范

式，但其在执行复杂下游任务（如设施尺度的关键基础

设施识别与分类）中的有效性尚待验证。目前，基础模

型在支撑重要社会与经济功能的设施级关键基础设施检

测与分类任务中仍缺乏系统性评估。为此，本文提出

Infra-Bench CLS 基准，涵盖来自七大洲、13 类基础设

施的 18,756 张 Sentinel-1 SAR 与 Sentinel-2 多光谱

设施级关键基础设施影像，其中报告了 10 类保留类别的

结果。

读到这里，值得核对

两篇资料分别使用哪些输入，研究对象与验证范围是否相同？先列出可以直接比较的部分，再记录需要回原文确认

的差异。

留给组会的问题 · 以下为待验证的研究设想

把这页的方法带回自己的研究问题

能否挑一个与手头任务接近的环节，比较不同数据条件下的方法表现？这只是待验证的研究设想，不预设哪种方法

更好。

第一步可以怎么做

先核对论文实际使用的数据、代码与实验设置，确认可

用性后设计一个只改变单一因素的对照。

先把边界想清楚

摘要不足以支持完整复现；数据授权、空间尺度与评价

指标都需要回原文核对。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

http://arxiv.org/abs/2609.05763v1
http://arxiv.org/abs/2609.05763v1
http://arxiv.org/abs/2609.09482v1
https://research.urbancomp.dev/


URBANCOMP LAB · 城市感知、街景感知与空间优化

UrbanGround：从局部感知到
真实尺度城市中的空间主体性
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资料观察截至 2026-09-12 · 近7天 3 条 · 近30天 17 条 · 41 个来源

这一页对照阅读：UrbanGround：从局部感知到真实尺度城市中的空间主体性；PairWise Image Finder：一种面

向城市感知研究的开源街景图像对视觉对齐查找工具。两项资料的对象与实验条件可能不同，可以先分别理清问

题和方法，再比较哪些环节值得借鉴；具体适用范围仍需回原文核对。

把两篇材料放在一起读

arXiv · 2026-08-27

UrbanGround：从局部感知到真实尺度城市中

的空间主体性

摘要节选 · 多模态大语言模型（MLLM）能够解析街景图

像，但城市主体性取决于此类局部感知证据在智能体开

始移动后是否仍具实用性。本文探究当前MLLM智能体

在复杂的真实尺度城市中，将局部城市感知转化为可靠

行为的能力边界。我们提出UrbanGround——首个基于

全境三维地理空间数据构建的香港物理约束式仿真沙

盒，使该问题得以实证检验。UrbanGround支持第一人

称视角的闭环交互，并提供交互式地图用于导航。智能

体可直接进入三维城市环境，以第一人称视角进行探

索。我们的分析围绕空间问题的演进，通过三个研究问

题展开：首先检验智能体能否通过主动观察充分实现局

部场景的视觉定位，从而回答空间问题；其次考察该定

位能力能否支撑导航任务，尤其当目的地距离更远、指

示更模糊时；最后评估所生成的行为在路径可用性变化

及行人运动干扰下是否具备鲁棒性。

arXiv · 2026-06-07

PairWise Image Finder

摘要节选 · 变化检测与场景识别技术已被广泛应用于街景

影像（SVI），以理解跨年度场景的变化。然而，仅依赖

元数据往往不足以可靠地找到视觉上对齐的图像对。本

研究提出 PairWise Image Finder 工具，该工具融合特

征检测与匹配，并借助语义分割掩膜来量化不同时期两

幅图像之间的视觉对齐程度。该工具输出匹配关键特征

的比例、匹配特征的距离与覆盖范围，以及语义掩膜的

对齐度，使用户可根据对齐质量与具体应用场景筛选图

像对。由此获得的视觉对齐图像对可用于精确开展显式

纵向变化分析，并有助于降低城市感知研究中的人工工

作量。本研究通过纵向变化对比分析验证了该工具的可

用性，并强调了在量化变化时视角的重要性。所提出的

方案为研究人员与相关利益方提供了一种可扩展、开源

的工具，用于城市分析、感知及相关应用中高质量图像

对的查找。

读到这里，值得核对

两篇资料分别使用哪些输入，研究对象与验证范围是否相同？先列出可以直接比较的部分，再记录需要回原文确认

的差异。

留给组会的问题 · 以下为待验证的研究设想

把这页的方法带回自己的研究问题

能否挑一个与手头任务接近的环节，比较不同数据条件下的方法表现？这只是待验证的研究设想，不预设哪种方法

更好。

第一步可以怎么做

先核对论文实际使用的数据、代码与实验设置，确认可

用性后设计一个只改变单一因素的对照。

先把边界想清楚

摘要不足以支持完整复现；数据授权、空间尺度与评价

指标都需要回原文核对。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

http://arxiv.org/abs/2608.27456v1
http://arxiv.org/abs/2608.27456v1
http://arxiv.org/abs/2606.08795v1
https://research.urbancomp.dev/
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论文书签：下一篇，从这里开始

本期新增 · 34 条资料 · 点击标题即可继续阅读

GIScience & Remote Sensing · 2026-02-06

早期性与普适性：一种具有时空可迁移性的新型玉米

早期动态制图方法

摘要节选 · 及时监测玉米生长早期阶段对粮食安全与农业

管理至关重要，但现有大多数制图方法依赖于成熟期的

光谱特征，导致业务化应用滞后。

International Journal of Applied Earth Observation and

Geoinformation · 发表日期待补充

DecAttNet：一种以解码器为中心的多任务注意力网

络，用于快速、大规模土地利用变化检测及生成2米

分辨率产品

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Transportation Research Part A · 发表日期待补充

为非显性残障人士设计交通系统

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Transportation Research Part A · 发表日期待补充

网络模体揭示飓风伊恩期间的出行中断

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Transportation Research Part A · 发表日期待补充

基于智能卡数据建模公众在突发地铁中断下的公共交

通线路选择调整行为

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

ISPRS Journal of Photogrammetry and Remote Sensing · 发表日期

待补充

SAAD-SR：一种基于多高度空中目标检测基准的数

据集，采用高度条件化知识蒸馏检测器进行评估

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

ISPRS Journal of Photogrammetry and Remote Sensing · 发表日期

待补充

面向轻型无人机的光学-GNSS数据融合实时影像绝

对定向框架

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

ISPRS Journal of Photogrammetry and Remote Sensing · 发表日期

待补充

埃塞俄比亚雨养小麦产量的时空动态：遥感视角

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

ISPRS Journal of Photogrammetry and Remote Sensing · 发表日期

待补充

RoofSeg：一种基于边缘感知Transformer的端到端

屋顶平面分割网络

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Nature Machine Intelligence · 2026-09-10

一种基于两个轻量级协同模型的协作型智能体，用于

自主晶体材料研究

摘要节选 · 当前的大语言模型虽需数百亿参数，但在材料

科学领域的领域推理与工具协同方面仍表现不足。本文

提出 MatBrain，一种面向晶体材料研究的轻量级协作型

智能体系统，由两个协同工作的专用模型组成。

MatBrain 采用双模型架构：分析模型 Mat-R1（300 亿

参数），提供专家级领域推理能力；执行模型 Mat-T1

（140 亿参数），负责协调基于工具的操作。

Remote Sensing of Environment · 发表日期待补充

地球观测的新前沿：面向超低信噪比环境的量子增强

多光谱遥感

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Transportation Research Part D · 发表日期待补充

实用主义，而非意识形态：影响电动自行车共享使用

强度的驱动因素

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

https://www.tandfonline.com/doi/full/10.1080/15481603.2026.2626004?af=R
https://www.tandfonline.com/doi/full/10.1080/15481603.2026.2626004?af=R
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S156984322600484X?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S156984322600484X?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S156984322600484X?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0965856426004118?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0965856426004052?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0965856426003848?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0965856426003848?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0924271626004478?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0924271626004478?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0924271626004466?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0924271626004466?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S092427162600434X?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0924271626004223?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0924271626004223?dgcid=rss_sd_all
https://www.nature.com/articles/s42256-026-01298-6
https://www.nature.com/articles/s42256-026-01298-6
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0034425726004359?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0034425726004359?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S1361920926004141?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S1361920926004141?dgcid=rss_sd_all
https://research.urbancomp.dev/
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走进模型内部：方法为什么有效？
2026-09-13

第 8 / 11 页

Transportation Research Part D · 发表日期待补充

机场周边实测与模型模拟年均噪声水平对比所面临的

挑战

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Transactions in GIS · 2026-09-12

RNMV‐TFormer：一种融合道路网络结构与多源城

市特征的形态感知型地理空间表征框架，用于城市功

能区预测

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Transportation Research Part C · 发表日期待补充

干散货码头中互连式取料机的无冲突调度

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Transportation Research Part A · 发表日期待补充

《打破障碍：理解消费者对零排放汽车购买的抵制》

[Transp. Res. Part A 213 (2026) 105220] 勘误

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Cities · 发表日期待补充

公平性、包容性、邻里公共服务与15分钟城市：对

C40城市战略倡议的评估

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Cities · 发表日期待补充

为何智慧城市大型项目失败：从过去汲取教训并规划

未来

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Cities · 发表日期待补充

超越固定尺度：通过自适应热点检测解码城市移动性

的异质空间结构

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Cities · 发表日期待补充

第三场所可达性的空间差异：基于首尔都市区老年人

出行模式的证据

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Cities · 发表日期待补充

探究场所依恋、城市环境品质与心理恢复之间的关

联：以香港为例

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

International Journal of Applied Earth Observation and

Geoinformation · 发表日期待补充

利用Sentinel-1影像时间序列与一种新型基于

Transformer的模型绘制选择性采伐图

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Transportation Research Part A · 发表日期待补充

考虑二手车市场溢出效应的汽车费用-返利政策的分

布性影响

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Transportation Research Part C · 发表日期待补充

面向中断轻轨 Transit 网络的自适应公交接驳策略：

一种两阶段强化学习驱动方法

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Transportation Research Part C · 发表日期待补充

RiskFormer：一种基于无人机辅助的轨迹到风险深

度学习方法，用于细粒度主动交通冲突预测

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Transportation Research Part C · 发表日期待补充

夜间地铁与网约车服务的整合：乘客均衡与联合服务

策略

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Sustainable Cities and Society · 发表日期待补充

不同气候背景下城市降温策略的动态演变：范围综述

与证据分析

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

Transportation Research Part A · 发表日期待补充

对拥有和运营汽车成本的低估

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S136192092600413X?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S136192092600413X?dgcid=rss_sd_all
https://onlinelibrary.wiley.com/doi/10.1111/tgis.70395?af=R
https://onlinelibrary.wiley.com/doi/10.1111/tgis.70395?af=R
https://onlinelibrary.wiley.com/doi/10.1111/tgis.70395?af=R
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0968090X2600478X?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0965856426003897?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0965856426003897?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0264275126007808?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0264275126007808?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S026427512600795X?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S026427512600795X?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0264275126008140?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0264275126008140?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0264275126008061?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0264275126008061?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0264275126007742?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0264275126007742?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S1569843226004838?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S1569843226004838?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0965856426003630?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0965856426003630?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0968090X26004833?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0968090X26004833?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0968090X26004742?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0968090X26004742?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0968090X26004717?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0968090X26004717?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2210670726007729?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S2210670726007729?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0965856426003976?dgcid=rss_sd_all
https://research.urbancomp.dev/
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Transportation Research Part A · 发表日期待补充

公共交通中的逃票策略、感知安全性与出行选择：基

于情境实验的证据

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

arXiv · 2026-09-07

Attestream：面向机器学习数据流的、具备可验证

生命周期溯源能力的使用感知型间歇式数据分发机制

摘要节选 · 持续生成且具有商业价值的数据提供方（如传

感器流、遥测数据及其他作为机器学习训练材料出售的

数据源）无法观测所交付数据是否被实际使用；而向非

活跃消费者持续传输数据，不仅扩大了数据泄露面，亦

无法产生实际价值。本文提出 Attestream——一种基于

区块链的架构，用于支持间歇式数据集流的分发，并将

数据持续交付与可验证的使用报告相耦合。

Information Fusion · 发表日期待补充

STReF-NDVI：一种面向持续云覆盖下NDVI时间序

列重建的时空SAR-光学融合框架

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

ISPRS Journal of Photogrammetry and Remote Sensing · 发表日期

待补充

融合亚像元燃料组成季节变化的火灾潜力指数集成版

本（eFPI）

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

ISPRS Journal of Photogrammetry and Remote Sensing · 发表日期

待补充

一种机制耦合的分裂窗网络用于中高分辨率地表温度

反演

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

ISPRS Journal of Photogrammetry and Remote Sensing · 发表日期

待补充

WheatScoper：一种基于器官的轻量级框架，用于

利用时序RGB图像进行多视角小麦表型分析

摘要节选 · 当前仅有书目信息，完整摘要请见原文。

研究之外，看看城市正在发生什么

本期新增 · 13 条资料 · 点击标题即可继续阅读

ArchDaily · 2026-09-11

赤足之梦住宅 / Ameet Mirpuri 设计工作室

摘要节选 · 一座当代休憩之所，建筑、景观与自然融为一

体。项目坐落于印度果阿邦莫尔吉姆（Morjim）郁郁葱

葱的滨海地貌之中，是一座体现场地固有特质的当代度

假住宅。住宅沿一处高差达50英尺的天然等高线展开，

整体布局精心构思，顺应地形而非改造地形，使建筑轻

柔地逐级延展于坡地之上，同时框取阿拉伯海的辽阔景

致。

ArchDaily · 2026-09-11

Dookkuubi Jib 蟾蜍屋 / NOMAL + ONJIUM 住宅

工作室

摘要节选 · ‘蟾蜍啊，蟾蜍啊，请拿走旧屋，赐我新居。’一

对定居迪拜的英韩夫妇决定在西村建造一座住宅。由于

长期旅居海外，韩屋（hanok）对他们而言并非熟悉的

居住形式，而更像是一次初次邂逅。

位置智能与城市感知实验室 · 学习资料库 点击文章标题，回到原文继续读

https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S096585642600385X?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S096585642600385X?dgcid=rss_sd_all
http://arxiv.org/abs/2609.07641v1
http://arxiv.org/abs/2609.07641v1
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S1566253526006366?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S1566253526006366?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S092427162600451X?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S092427162600451X?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0924271626004430?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0924271626004430?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0924271626004363?dgcid=rss_sd_all
https://www.sciencedirect.com/science/article/pii/S0924271626004363?dgcid=rss_sd_all
https://www.archdaily.com/1184861/barefoot-dreams-house-ameet-mirpuri-design-studio
https://www.archdaily.com/1184854/dookkuubi-jib-toad-house-nomal-plus-onjium-housing-studio
https://www.archdaily.com/1184854/dookkuubi-jib-toad-house-nomal-plus-onjium-housing-studio
https://research.urbancomp.dev/


URBANCOMP LAB · 论文、城市议题与工具

走进建筑，也走近空间里的日常
2026-09-13

第 10 / 11 页

ArchDaily · 2026-09-11

维拉达萨乌德工作室 / Plareng + Consoante 建筑

与整合事务所

摘要节选 · 该工作室坐落于一块10米×50米的基地上，旨

在容纳一所陶艺学校。业主对景观化入口的诉求促使建

筑较规划法规所要求的退界距离进一步后退，从而形成

以绿植为标志的到达体验。设计布局以营造自然采光、

穿堂通风且被小型户外休憩区环绕的空间为目标。

Google Research Blog · 2026-09-10

ToolGrad：基于文本“梯度”的高效工具使用数据集

生成方法

摘要节选 · ToolGrad 是一种数据生成框架，它逆转了传统

范式，先生成工具使用答案，再生成用户查询。我们证

明该设计可提升大语言模型（LLM）的工具使用性能。

与先前通过搜索低通过率用户查询的解来构建工具使用

数据集的方法不同，ToolGrad 先生成成功的工具使用

链，再据此生成提示，从而获得高通过率。

Hugging Face Blog · 2026-08-13

使用 Strands Agents、LeRobot 和 Hugging Face

Storage Buckets 在同一位置完成数据记录、模型

训练与部署

摘要节选 · 由于一个 Robot() 实例既可记录数据集，又可

读取该数据集，因此数据采集与基于该数据集的训练成

为同一对象在统一后端上的两种方法。智能体决定运行

一个任务周期（episode）并调用一个工具；随后，

rollout 过程以机器人的控制频率持续执行，直至该周期

结束，期间由已训练策略生成每个动作。整个闭环流程

仅需数行代码即可实现。

Hugging Face Blog · 2026-08-25

Granite 4.2 大语言模型：构建方法

摘要节选 · 在样本进入最终监督微调（SFT）混合数据集

之前，我们实施多阶段质量控制。首先，来自不同来源

的数据被标准化并重新格式化为统一的 OpenAI Chat 格

式，以确保各数据集及框架间的对话结构与工具交互保

持一致。

Smart Cities Dive · 2026-09-11

随着美铁（Amtrak）寻求扩大并重组铁路服务，国

会支持仍存不确定性

摘要节选 · 该铁路公司董事会拟应对日益增长的客运需

求，但其未来资金取决于目前停滞不前的国会地面交通

立法。

Hugging Face Blog · 2026-08-28

开放自动语音识别排行榜（Open ASR

Leaderboard）新增首个全球南方语言

摘要节选 · 基准测试决定技术发展方向。在开放自动语音

识别排行榜（Open ASR Leaderboard）上得分较高的

模型更易被采用并持续迭代，而该排行榜未涵盖的能力

则往往难以提升。近期针对该排行榜的大量工作聚焦于

提升评估指标的可信度：其英语数据集采用标准字符串

参考文本，排行榜所用标准化器可消除大部分拼写变

体；

Hugging Face Blog · 2026-09-01

BenchMIRT：LLM 基准测试实际测量的是什么？

摘要节选 · 今天我们推出 BenchMIRT，一种在单个提示

（即模型被评分的问题与任务）层面审计大语言模型

（LLM）基准测试的新方法。BenchMIRT 帮助研究人员

分离各类信号，从而识别出真正驱动基准测试得分的因

素。该方法通过分析模型在每个问题或任务上的表现，

并估计与正确作答最密切相关的底层能力来实现这一目

标。

Smart Cities Dive · 2026-09-10

智慧城市深度报道奖（Smart Cities Dive Awards）

摘要节选 · 为表彰美国城市、县及区域政府中表现突出的

个人与项目，智慧城市深度报道（Smart Cities Dive）

设立公共服务奖（Public Service Awards）与社区项目

奖（Community Project Awards）。
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Nature News · 2026-09-09

古代亚洲城市遗址展现卓越工程能力与组织水平

摘要节选 · 距今5000年的良渚古城拥有在水网密布的复杂

环境中修建的土墩、水坝和城墙。

ArchDaily · 2026-09-11

布宜诺斯艾利斯建筑双年展迎来四十周年，以‘栖居’

为主题推出免费系列活动

摘要节选  · 布宜诺斯艾利斯国际建筑双年展（Buenos

Aires International Architecture Biennial）今年迎来其

40周年纪念，共历经20届。作为拉丁美洲最重要的建筑

盛会之一，本届双年展将以免费、开放的形式持续五

周，汇聚约100家建筑事务所、15场展览、50场讲座、

40位国际嘉宾，以及来自全球逾55座城市的代表。

Hugging Face Blog · 2026-09-09

IBM 发布商用友好许可的当前最优 Granite 时间序

列 PatchTST-FM-r2 模型

摘要节选 · 时间序列基础模型正在改变预测系统的构建方

式。用户无需为每个数据集单独训练和维护模型，而是

可直接使用预训练模型进行零样本预测。该模型的权

重、架构、推理流程以及复现基准测试结果所需的全部

代码均已公开。

把有用的数据与工具装进收藏夹

本期新增 · 2 条资料 · 点击标题即可继续阅读

Japan G Spatial Information Center · 2024-10-05

国土数值信息（工业用地）——香川县

摘要节选 · 「工業用地」とは、公共、民間等の開発主体

が一定の区画の土地に工業用地として、必要な基盤を

整備開発し、工場などを計画的に立地させた地域をい

い、本データはそのうちの敷地面積10ha以上の用地

（工業団地）と企業が自社事業所のために開発または

購入した工場用地で工業団地以外の単独立地による敷

地面積10ha以上の用地（単独工場用地）をGISデータと

して整備したものである…

USDOT Open Data · 2026-09-03

新车评估计划（NCAP）——五星级安全评级

摘要节选 · NCAP 对车辆进行评估，以确定其碰撞安全性

与翻滚安全性。安全评级数据来源于美国国家公路交通

安全管理局（NHTSA）研究设施开展的受控碰撞试验与

翻滚试验。五星级评级表示最高安全等级，而一星级则

表示最低安全等级。
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https://www.nature.com/articles/d41586-026-02821-w
https://www.archdaily.com/1184927/buenos-aires-architecture-biennial-celebrates-40-years-with-a-free-program-under-the-theme-of-inhabiting
https://www.archdaily.com/1184927/buenos-aires-architecture-biennial-celebrates-40-years-with-a-free-program-under-the-theme-of-inhabiting
https://huggingface.co/blog/ibm-research/ibm-releases-sota-granite-time-series
https://huggingface.co/blog/ibm-research/ibm-releases-sota-granite-time-series
https://www.geospatial.jp/ckan/dataset/ksj-l05-37
https://data.transportation.gov/d/tqxb-yd4s
https://research.urbancomp.dev/

